Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejska w  (Opracowat VIS SYSTEMS ENS7/ EN71
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data 06.2010 Nr [DSU Strona 188
PROTOKOL Arkusz [stronal N
Przekazania EZT do naprawy Zatacznik [strona] Z1N{1/2]
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Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu

PKP Szybka Kole] Migjskaw  [Opracowat S BYSTEMS EN57/ EN71
TrOj%ieécie S;JJ. P cf.o. i 5B+6B-+5B / 5B+6B+6B+5B

Data [06.2010 Nr [DSU Strona 189
PROTOKOL Arkusz [stronal] N
Przekazania EZT do naprawy Zatgcznik [stronaj Z1IN[2/2]

8. Wykaz podzespotéw (czeséci) uszkodzonych.
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Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
——— YT ENSG7/ ENT71
PKP Szybka Kolej Misjska w
K e elsaw Ppracows! Trojmiedcie Sp. .0 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
' Data 09.2013 DSLU Strona 190
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N1
Ostoi EZT Zatacznik [strona] Z2IN[1/4]
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1. Dopuszezalne odchylenie od prostoliniowosci
powierzchni  bocznych  ostojnic na  calej
dhugosci max. Smm.

2. Strzatka przegiccia poprzecznego ostol w
plaszczyznie poziomej mierzona w $rodku diugodci
okreslonej odlegtodcia belek bocznych t = 5.




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdl
PKP Szybka Kols] Misjskaw  [Opracowat PKP Szybka Kole] Miejska EN57/ EN71
Tréjmiedcie Sp. z 0.0. Tréimiecie Sn 7 0.0 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [09.2013 Nr  |DSU Strona 191
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N1
Ostoi EZT Zatacznil fstrona) Z2/N[2/4]
Dopuszezalny
. wymHar po Wymiar
Symbol Wym.lar naprawie P4, P5 lub IZECZy Wisty Uwagi
konstrukeyjny [mm] . .
naprawie awaryjnej [mm]
[mm]
1 2 3 4 5
f -10 +i5
/A~ Ay
/B B/ max [0 max 10
ml,J 56 56
my 4
m; —my <5 =5
My — iy <5 <5
n;, —Iip 55 SS
3 — Iy <5 <5
Wykonuigey pomiar Kontrola jakoéci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Padpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
YT YT ENS7/ EN71
PKF Szybka Kolej Migjska w.  |Opracowat PKP Szybka Kolej Migjska
Tréjmiescie Sp. z 0.0. w Troimiescie Sn. 7 0.0 5B+6B+58 / 5B+66+6B+5B
Data [09.2013  |Nr [DSU Strona 192
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal Nt
Ostoi EZT Zatacznik [strona] Z2IN[3/4]
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2. Strzatka przegiecia poprzecznego ostol w
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Uzytkownik pojazdu szynowego Pokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
Y. YT EN57/ENT1
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowat PKP Szybka Kolej Miejska
Trojmiescie Sp. z 0.0. w Troimiescie Sn._z.0 0 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+58
Data [09.2013 Nr  |DSU Strona 193
KARTA POMIAROWA Arkusz fstrona] Nt
Ostoi EZT Zatacznik [strona] Z2IN[4/4]
Dopuszczalny
. wymiar po Wymiar
Symbol konstrgc)émfr [mm] naprawie P4, PS5 lub rzeczywisty Uwagi
yny naprawie awaryjnej [mm]
[mm]
1 2 3 4 5
f - 10 15

/A - Ay
B-By/ max 10 max 10

ml,S S6 Sé

My 4
my — My _<_5 <5
My — My <3 <5
n; —ns; SS <5
ny—ny =5 =5

Wykonujgcy pomiar Kantrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika

Data Data Data
Podpis Podpis Paodpis
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Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
——— ENS7/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowai VIS Systems
Trojmiescie Sp. z o.0. 5B+6B+58 / 5B+6B+68+58
Data [06.2010 Nr DSU ' Strona 194
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N1
Pudta EZT Zatacznik [strona] Z3iN1/3]
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]D[_EEEEIS%BEB]E%D{ I B3

]
U
il

847
et {'_“_}i—a‘;}
o 2700 L 2700 —
29501 ——rer 900 Y/ p—
2 - ©
;2 7 L Ry £ omo s
kY e A "
{--{‘ /lF-\:-L_LJ s I 17 I j _L_ I
. . i
dreazenia 1 B e g
“:"r‘”_‘-"“'.:ro'a/fif!ﬁ.‘.’ “‘:ﬁ # %l - i N = %'—T‘W' —
g r r o '
VB nlm . _@ @ -y S]]
A - 1
P L7500
T i BENS  syop 6 ppn 88 pireors F s IG5 Ci
! ~ 20700 ' :
g
5
_L.._._.. —— ---'-‘Tl-_'— ) Q;J‘
=)
5 3 &
o
[¢1]
& 2
o &
o1 e e R s il = P
(=1
=
5
%
i | N
3 o
}-
3 e
b
5
HE
1
B
[=%

Falisto&¢ poszycia pudta w stanie gotowym nie moze przekraczac¢ 1,5mm przy mierzeniu liniatem

o dlugosci 1m.
Dopuszczalna odchytka od pionu $cian bocznych nie moze by¢ wigksza od 5mm, dopuszczalna falistosc

podiuzna blach dachowych ma byé $3mm przy pomiarze finiatem diugosci Tm




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacia Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowal IS Syst ENS7/ EN71
Trc’njgwieécie Spjx z oj.o. P ystems 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+5B
Data {06.2010 Nr  DSU Strona 195
KARTA POMIAROWA Arkuisz [stronal N1
Pudta EZT Zatacznik [stronal Z3/N[2/3]
. Odchyika ;
Symboal Wymiar Lo Wymiar .
Lp. . . konstrukcyjna i . Uwagi
wymiaru konstrukeyjny naprawcza rzeczywisty
1 2 3 4 5 6
1 L 2070021570 20
2 at 2950 *3
-5
3 a2 2950 +3
-5
4 b 2789 +10
5 ¢l 2030 +5
6 c2 2030 5
+5
7 d 2000 5
+4
8 e 1626 0
9 h 849,5 +3
10 k 946 +3
11 I 12711750 13
12 L1; L2 _ réznica maks.
3mm
13 P1: P2 . roznica maks.
6 mm
14 S1; 82 ) roznica maks.
3 mm
15 12 _ rédznica maks.
3 mm

AT




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
——— ENS57/EN71
VIS Syst
PKE’rfﬁjzgqtiJgéacli?lSegjn,r\gl??a w  |[Opracowat ysiems 5B+6BL5B / 5B+63+6B+58
' Data (06.2010 Nr  [DSU Sirona 196
KARTA POMIAROWA Arkusz fstronal] N1
Pudta EZT Zalacznik [strona) Z3/N[3/3]
__d
L =
2
Ly
©
i gdmy poziom czotownicy
Typ konstrukeyjny Nr wagonu
Lp Symbol Wymiar koSSti:Slzg?na Wymiar Uwad
- i . i wagi
wymiaru konstrukcyjny | naprawcza rzeczywisty g
1 2 3 4 5 6
+5
1 c 1867 2
2 d 1060 o
] réznica maks.
3 ni; n2 - 4 mm
Wykonujacy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Padpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PRTo EN57/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejsk Opracowat VIS S
Trepmiescio Sp. z oo L ystems 5B+6B+58 / 58+6B+65+58
Data {06.2010 Nr |DSU Strona 197
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal] N2
Ramy wézka i betki bujakowej EZT Zatacznik [strona] Z4a/NI1/2]
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Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania " Oznaczenie pojazdu
YT ENG7/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejskaw  Opracowat VIS Systems
Tréjmiesdcie Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr  [DSU Strona 198
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2
Ramy wozka i belki bujakowej EZT Zatacznik [strona) Z4aiN[2/2]
. , . Wymiar rzeczywisty
Symbol Wymiar l[(r?"'r;s]trukcyjny Dopuszczalny wymiar naprawczy ] Uwagi
P4 [mm] P5 [mm] Str. prawa | Str. lewa
1 -2 3 4 5 6 7
B, B, 456"0° 456'%° 456"%°
Cy+Cy 92+0,25 90+0,25 9240,25
Dy Dy 270043 270014 27003
ID4-Dy| =1 =2 <1
[Ks-Kz] <1 <2 <1
S-S 336,6£0,7 338,5 336,640,7
S-S
W, W, 1864+0,5 1864+0,5 1864+0,5
Dopuszqzalne
przesuniecie
X4-Xg 0.2 05 0,2 bocznych sgianek
naktadei
. . Dopuszczalny wymiar po naprawie Typ wozka
Symbol Wymiar konstrukeyjny [mm] Wymiar rzeczywisty
[mm] P4 P5 Nr belki
hujakowej
f =1 s5 <5
D,E 453%¢ 453%4 4 453%, ¢
Waozek 1 |Wozek 2 Uwagi
Gl1 = Gll'1 - GIZ = Gll2
Gy, Gz G =G +G"1=30"45 G: | G |Gy |G
Gp=GHr+ Gy = 3'0”-0,5
Dopuszczalne odchylenie slizgow widef mazniczych od pionu: -
- przy ,P4" max 0,5mm ;
- przy ,P5" max 0,2mm.
Nieréwnoleglos¢ slizgow max 0,5mm.
. ...... Wykonujacy pomiar s Kontrola jakosci . . Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
T i 57/ ENT1
PKP Szybka Kole] Miejskaw  |[Opracowat VIS Systems EN
Troimisscle Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Da&1|0&2010 Nr |DSU Strona 199
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N2
Ramy wbzka i belki bujakows] (sprezyny gumowo-metalowe) EZT Zatacznik [strona] Z4bIN[1/2]
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Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacia Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu
EN57/ EN71

PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowat VIS Systems
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 5B+66+5B / 5B+6E+0B+5B
Data [06.2010 Nr  DSU Strona © 200
KARTA POMIAROWA Arkusz fstrona] N2
Ramy wozka i belki bujakowej (sprezyny gumowo-metalowe) Zalacznik [strona) Z4bIN[2/2)
EZT
Wymiar .
Symbaol konstrukcyjny Bopuszczainy wymiar po Wymiar rzeczywisty [mm] Uwagi
[mm] naprawie
P4 [mm] F5 [mm] Str. prawa Str. lewa
A <5 <5 <5
B; B, 456"0° 45675 456"0° - -
C=Cy 1000£0,5 10001 1000x0,5
D¢ Dp 340041 340_011 B 3400+1 - -
(Ki-Hz) s1 <2 <1 . .
S5,+8, 70040,5 7001 70040,5
ngek 25610,5 256:0,5 | 25605
Hq+H4 Wozek|
g;e . 22120,5 22120,5 221£0,5
Wozekl 260105 260:0,5 | 260£0,5
L*ls gzek
6B 24410,5 24410,5 244+0.,5
- Wymiar Dopuszczalqy wymiar po Typ wozka
Symbaol konstrukcyjny  naprawie [mm) Wymiar rzeczywisty
[mm] P4 P5 Nr belki
bujakowej
f =1 <5 <h
D.E 453" 5 453% 5 453° 5
Wiozek 1 Wozek 2 Uwagi
Gy =G"=06=0G"%
Gy, Gy Gi=G+G" =305 G Gz |Gy Gy
Gy=G'y+ G =3,0" g5

*} Wichrowatos¢ ramy w miejscach pomiaru przekatnych (A;+Aq) max Smm

Wykonujagcy pomiar

Kentrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Podpis

Podpis

Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kole] Miejska w _ [Opracowal PKP Szybka Kole] Micjska ENS7/ EN71
Tréjmiescie Sp. z o.0. w Troimiescie So. zo.0 58+6B+5B / 5B+68+6B+58B
Data [09.20613  |Nr |pSU Strona 201
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2
usprezynowania EZT Zatacznik [strona] Z5/N[1/1]
Wisckodd spredyny.
Zastosowanie do jednostk, Srednica drutu | Wymiar konstrukeyiny | Wymiar konstrukcyjny
rumer rysuriky konstrukecyjnego. [mm] w stanie swobodnym | pod wagonem prozhyim|
frmm] froing
q 2 3 | 4 S
Sprezyny maznicze
ENSTT (5B} 3B0740-1-2 @30 25007 23293
ENSTr (5BK) 58074000-1-02 @30 335624 295"
ENS7s (6B} 4BO740-1-1 & 32 26673 243%3
ENSTs (SBK) 6B074000-1-01 @ a2 33514 2951
_ Sprezyny belki bujakowej
ENS7r (5B) 8BO740-1-9 @ 40 353137 308735
ENSTT (5Bk) SBO74000-1-04 @ 36 38977 3t
ENSTs (68} 4B0740-1-2 2 40 375 3087,
EN57s {6Bk) 6B074000-1-02 38 39975 3107,
Sprazyna progresywna
ENSTr (5BK)
¢ SBKDT4000-1-D1 230 280 x7 240111
ENS7s (GBK)
Resor mazniczy
s Wgﬁ&:; f:;czm%r. Wymiar konstr. pod wagonem prozrym. from]
* i i i A ﬂ ) ; - =
% swabodnym [mm] | VWagon rozrzadezy. Wagon silntkowy.
i 58y 458 37

Wykonujacy pomiar

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Podpis

Fodpis

Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu

— EN57-SKM
PKP Szybka Kolej Migjska w  |Opracowat VIS Systems
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 5EB+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data (06.2010 Nr  [DSU Strona 202
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2

Sprezyny gumowo-metalowe]

Zataczrik [strona) | Z6/N[1/2]

4230

2xgll

30

16

W

- 25043 (wymiar montazowy pod obeigzeniem 26 kN)
290 niscbeig2ona

120

#E0f7
284




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu

— -SKM
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowal VIS Systems ENS7
Tréjmiesdcie Sp. z 0.0, 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr  [DSU Strona 203
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal] N2

Sprezyny gumowo-metalowej

Zatacznik [stronal Z8/N[2/2]

1 Charakterystyka osiowa.
Obciazenie osiowe Ugiecie
[N] [mm]
1 2 3
26000 41+ 6,15
35000 53+7,95
45500 67 + 10,05

Uwaga: Wysokos¢ sprezyny gumowo-metalowe] pod obcigzeniem statycznym 26 kN powinna wynosié

250 £3 mm.
2 Charakterystyka poprzeczna.
ObcigZzenie osiowe Sztywnosc Cx
[N} [N/mm]
1 2 3
26000 2600 # 390
35000 3200 % 480
45500 3800 £ 570

Uwaga: Wymaganie obowiazuje na zyczenie uzytkownika.

POMIAGW OKONAE ..\viiitiiiiiei sttt e e v e s arntssneeeaeeeeseeesnessenees et ses s stoe s sessees o

Przeds{awiciel Nprawiajacego ... v e san s bt sa e seessessse s e stnetseeereesseees

Komisarz Odbiorczy uzytkownika




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
T ENS7/ENTA1
PKP Szybka Kolej Migjskaw  |Opracowat VIS Systems

Trojmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B

Data [06.2010 Nr - [DSU Strona 204

" KARTA POMIAROWA [Arkusz [stronal] N2
Wozka pod obcigzeniem prasg EZT Zatarznik fstrona] Z7IN[1/2]

A 3

Dy

pa F)

A

ﬁ]f 1T I:f,f- K
I | 42
%H%I;—T?%% iz,l_]]_% ; JFD R
:J 5 x | H

A - odlegiosé miedzy odbijakiem mazniczym,

B - cdleglodé miedzy odbijakiem bujakowym,

C - odlegto$¢ miedzy kotyska, a gtdwka szyny,

D - adlegiosé miedzy rama wozka, a gtowkg szyny,

E - odlegio$é migdzy rama wozka, a belkg bujakows,

F - odlegtoé¢ miedzy odbijakami wzdiuznymi belki bujakowe;,
G - odiegtos¢ miedzy Slizgiem, a glowka szyny,

H - odlegloéé miedzy slizgiem na wozku, a slizgiem na pudle,
K - odlegloéé miedzy odbijakami bocznymi belki bujakowej,

L - odlegtosé miedzy kotyska, a podciagiem.

Uwaga ;
1. Parzyste wskazniki wymiarow odnoszg sig do widocznej strony wozka.
2. Obcigzenie Q odpowiada naciskowi prasy na czop skrgtowy symulujace obcigzenie wagonem.




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— EN57/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejska w  |Cpracowat VIS Systems :
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 58+6B8+58 / 5B+6B+6B+5B
Data 06.2010 Nr |DSU Strona 205
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N2
Wazka pod obcigzeniem prasg Zatacznik [strona] Z7iN[2/2]
1. Obcigzenie dla wagonu préznego Q: 5B - 103kN ; 6B - 134,4kN
w?/)r(:rn?g%l i Wymiar Wymiar Wymiar rzeczywisty
Lp. oy konstrukcyjny kanstrukeyjny Uwagi
Fr)\glg{isacr% wagonu 5B wagonu 6B wagoen 5B | wagon 6B
1
.| A g 40%%, 40%,
4
1
2 +11
2, B 3 83, 6248
4
3 | Con 272 272
1
4| o P2 90317, 905
4
5. | E 12 52+18 55" 4,
Lo
6. |+ & § 3105 30,5
u W 7
7. G* 12 79612,5 796+2,5
1
8. H 5 0,5 0,5
9. | K 12 25%, 25",
1
10. | Luin 5 5 5
** dopuszcza sie tolerancje wymiaru 6 4
3. Obcigzenie dla wagenu ladownego Qt: 5B - 176,6kN ; 6B - 208kN
i};rrgf’:;ciiu : Wymiar Wymiar Wymiar rzeczywisty
Lp. 7700 konstrukeyjny konstrukeyjny Uwagi
i miejsce wagonu 5B wagonu 6B wagon 5B | wagon 6B
pomiaru
1
A 157, 207,
4
1
o B 2 9516 2g*1®
. 3 -8 -8
4
Wykonujgcy pomiar Kontrola jakosci Przedstawicief uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu/typ
YT YT ENB7/ ENT7 1
PKP Szybka Kolej Miejskaw  |[Opracowat PKP Szybka Kolej Miejska
Trojmieécie Sp. z 0.0. w Troimiedcie So. 7z 0.0 58+68+58/58+6B 16B+58
Data [09.2013 Nr [DSU - [Strona 206
KARTA POMIAROWA ' Arkusz {strona] N2
Zestawu kotowego EZT po naprawie Zatacznik [strona] ZB8IN[1/3]

Zestaw kotowy napedny

A
L, o
777

/ ' I -:_74% [y
S Z1PIRE ([ Z1G1A8 g

,Ar_-

D4

A

Zestaw kotowy toczny




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu/typ
— T NB7/ ENT1
PKP Szybka Kolef Miejska w  |Opracowal PKP Szybka Kole] Miejska E
Trojmiescie Sp. z 0.0, w Trdimisscie Sn z 0.0 5B+6B+58/58+6B+68+58
Data 109.2013 Nr  DSU - IStrona 207
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2
Zestawu kofowego EZT po naprawie Zatgeznik [strona] Z8/N[2/3]
Nt bieZacy ' Badanie rezystancji
Data Obtoczone zarysy wiefica
Nr zestawu kotowego Obtoczone czopy
Rodzaj kota Sprawdzenis osadzenia kot
Nowe koto Wywazenie
Badanie ultradzwickowe osi ’ Kontroler
Sita wttaczania ' [kN} Opornoéé elektryczna [Q] WywaZanie statyczne (kg m]
0§/ kolo zebate 400+600 - ‘
- ; o wymianie abreczy 0,01 Dopuszczalny moment
03/ koto bez obreczy 980+1230 % : b 0 ; sania statvezn (3,250
03 /kolo z obrecza 108051420 ez wymiany obreczy ,.1 mgwywazama statycznego
LP Okreslenie pomiaru Wymiar Wymiar dop.  |Wymiar rzeczywisty [mm] |
kanstrukeyjny | po naprawie P4 Strona Uwagi
fmm] fmm] A Bl
Czopy osiowe
- $rednica (0% toczna) +0.088 +0.058 i
i $rednica (0% napedna) d1,d2 | 1307 haes | 1307 ua0s i
- stozkowatosé - 0,012 0,012
- owalnosé - 0,012 0,012
- bicie promieniowe K 0,012 0,012
Czopy zawleszenia silnika ‘ +0,31
trakcyjnego $rednica D2, D2 1757 o 1705
2 |stozkowatosé - 0,015 0,02
owalnoscé - 0,015 0,02
hicie promieniowe L 0,015 0,02
Okregi toczne +5
- &rednica (06 toczna) | D, D1 940" "2 830
- érednica (08 napedna) 10007, 940
3 |- bicie promieniowe H 0,5 0,5
- roznica $rednic
ckregow tocznych [D-D1I =0,5 <05 :
w jednym zestawie {




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdultyp
—— YT ENS7/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat PKP Szybka Kolej Miejska
Trojmiescie Sp. z 0.0. w Triimiascie Sn.z 0.0 5B+6B+5B/5B+68+6B+58
Data |09.201 3 iNr- [DSU Strona 208
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2
Zestawu kolowego EZT po naprawie Zalacznik [strona] ZB/N[3/3]
—_ L YWilvriar Wiymiar dop. po Sirona .
L. Chkreslenie pomian kensteukoyjny P—— i B Uwagi
Obrecze
- bicle boczhe G B4 0.8
plaszazyzn vhreozy
- grubosd obrgezy 85", 240
Zestawl lodnsgo
- grubosé obrgezy 75, 45
Zastawl napedriego R ,
- sZerokoss ohreczy 15t 135% .,
- Srednica kola  bosego . e
zestawy locznego . #10 ae 804
- grednica kola  bosego e ,
4 zestawy napednege D 85074 §44
- odleghodsé migdzy
wew. plagzozyznami Az 1260 ° 1380
obrgczy
- wysokodd obrzedn Ow 28,0 i’i 2&0:2:;
- grubodé obrzels o, 32,5 am 32,5 ;o‘-s
« glrormoss ohrrers O 10,877 10,872
- gyretria kil
wzgledem picrows] e - £ 51 <%
0aj Zestawy .
Szyika osiowa N
- Srednica {04 toozna) s 160 +1 160 1
- &rednica (08 napadna) 1701 1701
8 B -~ . 1.0 10 w ek
- strratka ugieda ‘ _ ' ' e
- bicle promieriowe " 2,0 20 v siz?k.a
Kolo zebate
) - bicle promisricwe N max0,3 maxg,5
- bicle hovzne wiefca p thaxd,3 tmax0,5
kola zebatanc
7 1 Opernosé zestawe - 8,015 0,010
Pomiar kola zebatego ' ey -
8 przez 9 zebow Wy 259,343 Vg.ze0 259,100
1 Qcena badania .
9 defekioskopowego . dobrylizly tobrylzty
*) dopuszczalna roznica srednic kot
- najednym wozku <2mm,
- miedzy wézkami napednymi <5mm,
- miedzy wozkami tocznymi <10mm -
NEWOZKE (oo Nr zestawu ...,
Wykonujacy pomiar - |Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkewnik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdultyp
—— EN57/ ENT71
PKP Szybka Kolej Miejskaw  Opracowat IS Systems
Trojmiescie Sp. z 0.0. SB+6B+5B/5B+6B+68+58
Pata [06.2010  [Nr [DSU Strona 209
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N2
Rozstawu maznic EZT po naprawle [Zalacznik [stronal Z9/N[1/1]
T7 Shani ;ﬂ‘jl
® I &
; - ‘
0
Rozstaw
masnic Normalny Rozsunigtych Zsunietych Srednie
Wymiar [mmi]
1 1980+0,5
. Konstrukcyjny i po . ,
Wymiary heprawie P5 Po naprawie P4 Rzeczywisty
2
3 336,6™q7 338,55
4
5
8 92-;.9,25.0'25 92.0.25
7
Wykonujgcy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PR - EN57/ENT1
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowal VIS Systems
Trojmiescie Sp. z o.0. 5B+6B+58 / 5B+6B+66+5B
Data 06,2010 Nr |DSU Strona 210
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N3
Odbioru przekfadni zebatej EZT po naprawie Zatgoznik [strona] ZAO/MN[1/1]

C A ) 5{ 5{
0 8 = ol
whrekd L;{ h{
4 . o
- b 3 { < 0
i \ S 5{
- e .
Az ] 2{ o
o )
_l—--. - | 1 { ,! {
LP. WSKAZNIKI SYMBOL WARTOSC UWAGI
DOPUSZCZALNA POMIARU _
1 2 3 4 5 6
1 - =20 L 0,46+0,86 Dla centrali
Luz miedzyzebny 1 n a=450 +0 09
2 normainy dla A=100 £n2 0,39+0,73 (bez uwzgle-
3 | Réznica sum luzoéw na A1 i A2 Ln : 0,03+0,20 dnienia luzu
- - w panewkach
4 “Luz wierzchotkowy Lw min2 sliinka)
Bok 1" zeba
5 bok ,1" 9A-8C 0+0,14 :
Réznica luzéw po ° : pre;ggjdiir;rzy
jednej stronie zeba . _ silnikiem do
6 ‘ bok ,2 oB - 9D -0,04-+0,1 przodu
Luz osiowy w tozyskach n
, 7 silnika trakcyjnego Lo , 0.5+2,0
Luz promienicwy w tozyskach .
8 | slizgowyeh silnika trakeyjnego L 0,20<0.,40
9 Obsadzenie | Wcisk osiowy ALy 1,5+1.8
zgbnikow Doleganie % min8Q

Spostb sprawdzania.

1. Luz normalny. Pomiar wykonywaé przy pomocy dwoch drutow otowianych o srednicy 2mm i diugosci
obejmujacych zarys 5 zebéw. Druty nalezy pomalowac w jednym koricu i w $rodku diugosci na diugosci
obejmujacej trzeci zab. Druty nalezy utozyé na duzym kole zebatym nie pomatowanymi koricami w- kierunku

obrotu w odleglosciach Ay i Ay od czota, ze strony silnika. Luz migdzyzgbny Ly:=gatga

luzéw L= Lai- Lna
2. Luz wierzchotkowy: ,Minimalny luz wierzcholkowy" sprawdzi¢ kalibrowanym drutem stalowym lub plytika
olowiana. Doleganie zebow sprawdzic dla poziomego potozenia silnika.

Ln2=gC+gD . Réznica

ZabUdOWANO NA : NEZESEAWLL.u.seeersiseresscsessnessessesmmsssssssanes nE SINIKE ... s
Wykonujacy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Padpis




Uzytkownik pojazdu szynowego PDokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— e EN57/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejska w  |[Opracowal PKP Szybka Kole] Miejska
Tréjmiescie Sp. z o.0. Traimiedcie Sn. 7.0.0 SB+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [09.2013 Nr [DSU Strona 211
- KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N1
~Zderzakow EZT po naprawie Zatacznik [strona) Z11N[1/1]

485 pod cbeigz. SCOON

A

: NNNEE

# 4 r V AN ! ;

£ : !

!f NP R T |

] . ¢ 1 | ! Lo

\ /I O

i i

< cn’ :

NG
L I
[ | ‘
|
. , 135+7
1. Wymiary zderzakow. Bt
Oznaczs- Wymiar Wymiar naprawczy o .
Okreslenie pomiaru nie pomiary | konstrukeyjny [mm} Wymiar Rzeczywisty zderzakow [mm]
wg rysunku (mm] P4 P5' Tl v v
1 2 3 4 5 6 ’ 7
| Srednica wewnetrzna +0.28 0,28
1 pochwy A 210 9 211 2107
5 Sredmcat jz\inm@trzna B 210%™, 208 240074, o
3 | Luzwpochwie A-B 0.74+1.32 | 0.74+3.0 | 0.74+1.32
4 Srednicg czesa b 922%02 293 209%028,
roboczej pochwy

5 Srednica pierécienia o 2227974 03 220 | 22207445
6 LuzC-D 0.74+1.32 | 6.74+3.0 | 0.74+1.32

1. Szezelina w pierscieniach przecigtych sprezyn pierScieniowych w stanie wstepnego naprezenia nie moze byé

mniejsza od 2mm.

2. przy naprawie P4 dopuszcza sig stosowanie podktadki o grubosci max 8 mm w celu uzyskania naprezenia
wstepnego w zderzakach ze sprezynami pierscieniowymi.

3. Charakterystyka sprezyny pierscieniowej moze odbiegaé od wielkosci konstrukeyjnych w granicach £10%.

Wykonujacy pomiar

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

{Data -

Podpis

Podpls

Podpis

—




Uzytkownlk pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pajazdu
——— ENSG7/ EN71
PKP Szybka K k O wal IS Syst
Tré?r?*tiegcie()lsegjn.hgliji.a W pracowa VIS Systems 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 BEY Strona 212
PROTOKOL IArkusz [stronal N4
2 prab agregatu sprezarkowego EZT Zatacznik [strona) ZA2IN[1H1]

Lp. Rodzaj, pomiar préby Dane wymagane _
cM3s | ASo-to0 | sk |UZyskanewyniki
Nominalna predkos¢ abrotowa
1 [obr/min] 240 1150 1440
2 |Nominatne ci$nienie [MPa} 0,7 0,8 0,8
3 |Zapotrzebowanie mocy [kW] 6 9,2 7,5
4 |Cisnienie oleju [MPa] rozbryzgowe | 0,2+0,05 -
5 |Wydajno&t nominalna agregatu [m*h] | 45™".gq, 64 60
¢ |Temperatura powietrza przed
chtodnicg [°C)
7 Temperatura powietrza za chtodnicg
[C] '
8 Temperatura powietrza po |l stopniu
sprezania [*C]
Temperatura powietrza po | stopniu
9 |sprezania przy sprezaniu na cisnienie - 0,23
nominaine [[°C]
10 QOcena sluchowa i szczelnosc
agregatu
t1 |Nrfabryczny silnika
12 |Nr fabryé:zny sprezarki

Pomiary kompletnego agregatu sprezarkowego po naprawie nalezy wykonac na stanowisku zasilanym pradem
statym o napieciu 110V, wyposazonym w zbiornik o pojemnosci 5501. Dia sprezarek CM38 oraz AS0- 100
stanowisko musi byé wyposazone w chiodnice miedzystopniowg o powierzchni chiodzgcej okolo 2 4m?.

Wykoh ujacy pomiar

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Padpis

Podpis

Pedpis




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu
ENS37/ENT71

P bka Kolej Migjsk (9] f IS Syst
KF?FI%T%[E?CEBDSEE.NZ“&D}E.EI W pracowa VIS Systems 5B+6B+58 / 5B+6B468+55
' Data 106.201 0 Nr |DSU Strona 213
PROTOKOL Arkusz [strona] N4
Qdbioru hamuica | zaworu rozrzadczego EZT Zatgcznik [strona] Z13IN[1/1]
Pojemnosé przewodu
gtéwnego {f]
Pojemnosé zbiornikéw ,
pomocniczych [I] Typ zaworu Wynik badan
Srednica cyfindra
hamulcowego ["]
Lp. Mierzony parametr pracy Kryterium Wynik
1 |Ogledziny zewnetrzne dabry
2 |Proznos¢ przewodu glownego drozny
3 (Cisnienie w przewodzie gtownym 0,5+0,005MPa
4 |Szczelnoéé przewodu gldwnego spadek w czasie 5 min. max 0,01MPa
5 |3zczelnosé zbiornika pomochiczego spadek w czasie 5 min. max 0,01MPa
6 |Szczelnosé cylindra hamulcowego, spadek w czasie 5 min. max 0,01MPa
7 Czas napeniania zbiornikow do zbiornik sterujgcy 150+210 s
0,48MPa zbiornik pomocniczy 150+210 s
8 Czas napefniania cylindrow do 95% cisnienia max. g 12::058
— -
8§ |Czas oprozniania cylindrow do ci$nienia 0,04MPa G 45+60
P 15+0 s
10 [Max ciénienie w cylindrze hamulcowym 0,39:0,01MPa
11 Skok thoka cylindra 110+115 mm
12 Czuto$¢ hamulca. Spadek cisnienia w przewodzie gtéwnym hamuie
0 0,06MPa w ciagu 6s }
Nieczuto$¢ hamulca. Spadek cignienia w przewodzie gtéwnym . .
13 o 0,03MPa w ciggu 60s Nie hamuje
14 Pierwszy stopiert hamowania. Obnizenie ci$nienia w przewodzie Hamowanie
gléwnym 0,04°"'MPa wywola
Hamowanie i odhamowanie stopniowe. Skokowe obnizanie lub . .
16 |podwyzszanie cisnienia w przewodzie giéwnym wywota Stopniowe hamowgn:e
o : fub odhamowanie
odpowiednio _
Krétkotrwate pociagnigeie za raczke odluzniacza ;
16 zahamowanego wozka spowoduje Odhamowanie

YK e e e et e e et et et e s eeaeae s en e ae s ebeh st srest st s eneteseetenrean
Wykonujgcy pomiar Kontrola jakoébi Przedstawiciel uzytkownika

Data Data Data

Podpis Podpis Peodpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
T EN5S7/ EN71
PKF Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat VIS Systems
Tréjmigscie Sp. z 0.0. 5B+6B+53 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr DSU Strona 214
PROTOKOL Arkusz [strona] N4
Z prob statycznych urzadzert hamulcowych EZT 7 etacznik {strona) Z14/N[1/2]

1, Proba statyczna hamulca pneumatycznego :

Pomiar skoku tloka w cylindrach hamulcowych (wagony prézne: skok tioka wag ,S"110+5mm ; skok ttoka wag. ,R”

105+5mm ) wynosi :

- pod wagonem sterowniczym A........ e aieetei et be it ber e e reee e rerae e e nre e mm
- pod wagonem silnikowym w str. wagonu sterowniczego A.........ecireninnns mm
- pod wagonem silnikowym w str. wagonu silnikowego B...........ciiin mm
- pod wagonem silnikowym w str. wagonu sterowniczego B mm
- pod wagonem silnikowym w str. wagonu silnikowego A............c.... RUUTUORN mm
- pod wagonam sterowniczym B......o i mm

Sprawdzenie dziatania hamulca przy hamowaniu i luzowaniu :

Wagon Rodzaj hamulca Rodzaj Petne cisnienie Czas Czas luzowania
hamowania w cylindrach | napeiniania t [s] t [s]
hamulcowych
,Po" [MPa]
1 2 3 4 5 6
. EP stuzbowe 0,2510,01 1,5+2,5 4+5
sterowniczy A
rézn - As
p Y p nagte 0,25+0,01 2,0+3.5 4+6
. . EP stuzbowe 0,39+0,01 1,5+3,5 4+7
sterowniczy A
fadown - -
y p nagle 0,3940,01 2,045 4+8
- EpP stuzbowe 0,28+0,01 1,6+3,0 446
silnikowy A
rozn - -
P Y P nagte 0,29+0,01 2,0+4.0 4+7
. EP stuzbowe 0,39+0,01 2,0+4.5 4+8
silnikowy A
tadown A5 A
y = nagte 0,39+0,01 2,0+4.5 4+8
o EP siuzbowe 0,2910,01 1,6+3,0 4+6
silnikowy B
rozn N -
p Y p nagte 0,29+0,01 2,0+4.0 4+7
- EP stuzbowe 0,39+0,01 2,0+4.5 4+8
silnikowy B
tadown -+ -
y P nagte 0,39+0,01 2,0+4.5 4+8
' EP stuzbowe ,25+0,01 1,5+2,5 4+5
sterowniczy B
prozny P nagle 0,2520,01 2,0+3.5 4+6
N EP stuzbowe 0,3910,01 1,5+3,5 4+7
sterowniczy B
ladown - -
b P nagte 0,39+0,01 2,0+4.5 4:8




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejska w _|Opracowat VIS Syst ENS7/ EN71
Troimiescis Sp. 2 o0, pracowa 'S Systems 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+58
Data {06.2010 Nr [DSU Strona 215
PROTOKOL Arkusz [strona) N4
Z préb statycznych urzadzen hamulcowych EZT Zatgcznik [stronal Z14/N[2/2]
OCENE WYNIKEW I 11ttt it re e s r s s b s ot et o34 b e eeeeee e ee s seeeereos st eeteeeeseaseeeseanesaetaenssaesbaner
2. Sprawdzenie dziatania hamulca recznego.
Hamowanie i odhamowanie reczne wykonano z obu kabin maszynisty
Urzadzenie hamulca recznego dziala .....oo.oeie et e Cerrere e e
3. Sprawdzenie odchodzenia ktockdw hamulcowych przy luzowaniu ,
ZAODSBIWOWENE WYTHKI ....oiiiiii ettt ettt s ra e et et et e s et st taeaee et e reeeeeee e e ree e eesseasens
4. Sprawdzenie wskazan manometrow;
WSKBZANIA MBNOMEIIGW ....oeevvereiiirie ettt bt oo e s ves st srsessstaesesesesanesasens e et sesereesrasenseneeessneene
Oznaczenie Na ManomMetrZe GISMIBIM MEX ....c.oceceieiiieiece s e see st e st et st eseaeeeeeeeeeem st s rrarersseretssssens
5. Sprawdzenie szczelnosci przewoddw hamulcowych
Spadek cinienia 0,1MPa/20min................. e b e
6. Sprawdzenie szczelnosci ukfadu hamulcowego ' )
Spadek cisnienia: - 0,01MPa/5min w przewodzie GEOWNYML ..., oot eeee e e e sesseeeseeeeeeeee e
- 0,02MPa/5min w przewodzie ZasiaJgoym e ee e
7. Sprawdzenie szczelnosci cylindrow
Spadek cisnienia: 0,01MPa/5min w cylindrze hamUICOWYM. ........voeavrie it
8. Sprawdzenie Zaworow DEZPIBCZERSIWE. ...l ettt ettt et e s
9. Sprawdzenie czasu napemiania UKKAU ... e e s
B0, WAt i i e ettt s et s e b sttt ae et e ettt et e anteneatsentesreseeeannreees
Wykonujgcy pomiar Kantrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis | Podpis | Podpis

——




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
——— . ——— ENBS7/ENT1
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat PKP Szybka Kolej Miejska
Trojmisscie Sp. z 0.0, w Tréimiescie So. 7 0.0 5B+6B+58 / 5B+BB+6B+58
Data [Lipiec 2013 [Nr |DSU _ Strona 216
PROTOKOL Arkusz [strona) N6
Pomiaru odbieraka pradu EZT Zalacznik [strona] Z15IN[1/2]
= ©

Rdznica poziomu na koncach g/;z-
gacza < 10mm

Przesuniecie $rodka §lizgacza
wzgledem $rodka podsfawy

< 25mm dla AKP 4
< f1ommdla8ZL




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kole] Miejskaw _ Opracowat PKP Szybka Kolej Micjska ENS7/ENT71
Trdjmisscie Sp. Z 0.0. i w Traimieécie Sp .7 0.0 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data [Lipiec 2013 |Nr [DSU Strona 217
PROTOKOL ArKusz [strona] N6
Pomiaru odbieraka pradu EZT Zatacznik [strona] Z15/N[2/2]
iLp. Rodzaj préby Kryterium Wymaganie Rzeczywiste Uwagi
1. 2, ) 3. 4, 5. 8.
1 Sredni nacisk statyczny punkt 4.2.1. 110N
obliczony jako Srednia instrukcji +10N, -20 N
arytmetyczna z pomiaru
nacisku przy podnoszeniu i
opuszcezaniu w zakresie
roboczym od 800 mm do 1800
mm (co 200 mm}.
2 Roznlca sit przy podnoszeniu | punkt 4,21, max. 25 N
i opuszezaniu (podwadjna sila instrukcji
farcia na tych samych '
wysokoselach podniesienia) .
3 Sita utrzymujaca w stanle punkt 4.2.2, min. 150 N
zlozonym instrukcii
4 |Czas podnoszenia si¢ odbieraka| punkt 4.2.3. max. 12 s
- _do wysokosci znamionowej instrukeji
5 Czas opuszczania odbierakaz | punkt 4.2.3. max. 10 s
wysokosci znamionowej instrukcji .
6 Prawidlowos¢ ruchu odbieraka | punkt4.2.4. | prawidiowy/
Instrukeji nieprawidiowy
7 Sprawdzenie charakterystyki punkt 4.2.5, | prawidiowy f
usprgzynowania oraz swobody instrukcji | nieprawidiowy
przechytu $lizgacza
8 Sprawdzente dzlatania ukladu | punkt 4.2.6. | prawidiowy/
stabilizacjt zespotu instrukefi | nieprawidtowy
usprezynowania glizgacza
9 | Sprawdzenie swobody obrotu | punkt 4.2.7. 5°% 1°
slizgacza w obie strony instrukcji
10 Sprawdzenie wychylenia punkt 4.2.8. max., 30 mm
poprzecznego odbieraka dla instrukcjt
gornego polozenia roboczego
11 Sprawdzenie poziomu punkt 4.2.9, | max. 10 mm
(pochylenia) slizgacza instrukeji .
12 Sprawdzenie czasu odigezenia | punkt 4.2.10, max.3s
sig slizgacza od przewodu instrukcji
jezdnego na odlegiosé 30 mm
13 Sprawdzenie stopnia zuzycia punik¢ 4.3, [ wysokosé min.
nakltadek weglowych dlizgacza instrukeji naktadki
weglowej-
5 mm
14 Pomiar razystancii izolacji min. 15 MQ
(wykonaé po zamontowaniu na
dachu)
15 Préaba wytrzymatosci 8750 v
elekfrycznej izolacji (wykonaé czas minimalny
po zamontowaniu na dachu 1 minuta
przy poziomie utrzymania P5)

Typ odbieraka pradu:

Nr odbieraka pradu

Rodzaj naprawy/
poziom utrzymania

Wykohujaicy p.omiar

Kontrola jakosci

Przodstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Podpis

Podpis

Podpis

Pl




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacia Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
—— ENS7/ EN71
PKP bl k 8] VIS t :
Trsén?rii;;icﬁogé,hgtgz.a w pracowat Systems SB+6B4+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr DSU Strona 218
PROTOKOL Arkusz [stronal N6
Regulacji reflektordw EZT Zatacznik [stronal Z18/N[1/2]

- Przygotowanie EZT.

Dla sprawdzenia prawidiowego ukierunkowania osi optycznych reflektoréw, EZT nalezy ustawi¢ na torze prostym
wypoziomowanym. :

- Obllczanie wspdtrzednych pkt. A.B | C na ekranie.

Na ekranie (rys.1) nalezy wyznaczy¢ osie V | H oraz punkty, na ktore maja pada¢ osie optyczne reflektoréw.

- Sposdb przeprowadzenia regulacji. Przed czotem EZT. w odleglosci ex7m (zaleca sie odlegios$é od 20m do 25m)
od powierzehni $wietinej reflektoréw nalezy ustawi¢ ekran prostopadle do toru w ten sposob, aby 0§ H-H przecinata
o4 toru. Kazdy reflektor powinien by¢ sprawdzony indywidualnie przy wygaszeniu pozostatych. 0s optyczna
kazdego reflektora powinna padaé na ekran w punkgcie wyznaczonym. W przypadku rozbieznoscl — nalezy
przeprowadzi¢ karekte poprzez odpowiednie ukierunkowanie ogniskowsj reflektora. Przy pomiarach wysakosci
refiektordw na EZT. nalezy uwzgledniad zuzycie obreczy.

Ekran
H
A;#;
B C o
&— =
. o | Reriom atewki
{syny
1
]
L
H
L 789
A, BIL - drodki jasnych piam na ekronmie

H-H - of ftory
gdzie : )
(a); {b): (¢) - wspsirzedne usytuowania reflektorow na EZT.
a', b, ¢ - wspéirzedne punkiow A, B, C na ekranie
A, B, C — $érodki jasnych plam na ekranie

@
b=b{t-—
{ 400)
e
c=¢g{t——
( 4(}{))

e — odlegtosé ekranu od czota EZT. ( moze ulec zmianie w zaleznosci od moziiwosci regulujacego )
400m - wymagana dtugosé o$wietlenia szlaku ' oo T S '




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu

— . EN5S7/ EN71
PK k t
Tiimioccdo Sp. 2 00 | orcoval VIS Systoms 53468458 | 5B+0008+58

Data |06.2010 Nr DSU Strona 219
PROTOKOL Arkusz [strona] NG
Regulacji reflektorow EZT \Zatgcznik [strona] Z16/N[2/2]
Srodek Wielkosé konstrukeyina N Wielkos¢ rzeczywista Emm] -
jasngj plamy [rm] aezl a ekranie .
Kabina A Kabhina B Kahina A Kabina B
Reflektor A | a 3818+ 5 a
Reflektor B | b 1448 + 5 b
Reflekter C | b 1448 ¢ 5 b
Sprawdzenie dzialania przyciemnienia reflektorow .
Sprawdzenie osygnalizowania $wietinego EZT
Uwagi
Wykonujacy pomiar Konirola jakosci Przedstawicisl uzytkownika
Data Data Data

Podpis Podpis ' ' ) Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu LHrzymania

QOznaczenie pojazdu

VTP ENS57/ ENT1
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowat |15 Systems
Trojmiescie Sp. 2 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data [06.2010 Nr IDSU Strona 220
KARTA POMIAROWA ArkLsz [strona] N6
Zespotu MER-1 Zalacznik [strona] | Z17/N[1/1]
: Nazwa parametru Jednostka Zakres 1 2 3 4 5
: dapuszczalny
Rovzaj przegladu/naprawy - .
g Stan ogélny . -
K Pohdr pradu .
o {odwzbrdzony] mA 42-55
> Pabér pradu mA 45.68
o) {wzbiudzany)
i s Czas cyklu wzbudzania S 55-70
: Czas cyktulwzbudzama s 5.16
: postojowego
' Czas opdznienia wylgczenia s 4,5-6
. Zaworu
o _
S Czas opdznienia wylgczenia s 5.7
qaj‘ Zaworu (Przy zabickowaniu przycisku}
1) PR
Czas opb2nienia
g zataczenia huczka S 2,5-35
s Czestotitwosé migacza Hz 2-3,8
z -' _
I Napigcie na przekazniku SH v 15,5-21
Rezystancia izolacii :
{Zacisk — Pokrywa) MQ >50
Elementy wymienione - .
Elementy reguiowane - -
s Uwagi - -
<
»E"? Data - -
€{O
7
Py
= Pieczgé pracovnika . -
o
.
Wykonujacy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu

PKP Szybka Kolej Miejska w
Tréjmiescie Sp. z 0.0

Opracowat VIS Systems

ENS7/ EN71
5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58B

Data 06.2010 Nr  |DSU

Strona 221

"KARTA POMIAROWA

Obudowy EDC

Arkusz {strona] N&

Zatacznik [strona] Z18/N[1/1]

Nazwa parametru

Jednostka

Zakres

dopuszczalny

Rodzaj przegiadu

Stan agéiny

Napiscia wyisciowe

19,526

Rezystancja izolacji
{Zaciski - Cbudowa)

>50

‘Rok produkcii .........

Czas zadziatania przekadnika
(Lampek}

<0,1

Dziatante ukladu CA
(MER zamontowany)

Numer zespotu MER
(Kontrala)

Numer zespolu MER
{Wymiana}

Numer zespolu MER

(Wvimiana}

Numer zespolu MER
{(Wymiana)

Numer zespolu MER
(Wymsiana}

Pojazd

‘ Numer seryiny .......

Czas zadzialania przekaznika
Wykonawezego PW)

<{,1

Elementy wymienione

Elementy regulowane

Uwagi

Data

Punkt Serwisowy przy ................

Pieczeé pracownika

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Wykonujgcy pomiar
Data '

Data

Data

Podpis

Podpis

Podpis

FaunN




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Uirzymania

Oznaczenie pojazdy

PKP Szybka Kole] Migjska w _[Opracowal VIS Systems ENS7/ EN71
Tréjmisscis Sp. 6.0, i ’ 5B+6B+5B / 58+6E+68+58
Data |06.201 0 Nr  [DSU Strona 222
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N6
Generatora EDA-1, EDA-2 Zatacznik [strona] Z19IN[1/1]
Zakres
: Nazwa parameiru Jeir;ost dopuszczalny 3 4 5
: EDA1 | EDA2
: Rodzaj przegladunaprawy - - -
¥o)
-‘é Stan ogdiny - . =
K>
g Pokér pradu maA | 77-8a | 35-65
5 o 998~ 908
Gc% Czestofliwosé Hz 1002 1602
B Czulosé blokowania % | 4347 | 43-47
Czas cpoinienia wylgczenia - :
: saworl 5 4,3-4,4 | 4,5-4,7
: Czas op&dnienia 2,45-
> zalaczenia buczka s 2,1-3,3 2’,55
= _ . 2,89- 2,89-
g}%" MNapiscie na zaciskach 102-115 Vv 3,57 3,57
S i . . .
Fivs Przehieg napiecia na zaciskyu i} i o
e 314 5%
= e Py -
Napigcie na cewce przekaznika } )
—< S {generator odbiokowany) v 16-24
Napiecie na cewce przekaznika : )
S (generator zablokowany) my 0-100
Czas blokowania ms <4 <4
Czas gotowodci do odblokowania " <0.3 <03
{po rozwarciu przycisky czujnosci) * '
Rezystancia izolagji Ma »50 >100
{Zagciak —Pokrywn)
Elsmenty wymienione .
ﬁ; Elementy regulowane .
K.
3
? Uwagi -
g Data .
€
w
oz
g Pieczec pracownika -
0.
Wykonujacy pomiar Kenirola jakosci Przedstawicie! uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Oznaczenie pojazdu

PKP Szybka Kole] Miejska w _ [Opracowat PKP Szybka Kole] Misjska ENS7/ ENT1
Trojmiescie Sp. z o.0. : Traimiescie So. 7z 0.0 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data [09.2013 Nr  DSU Strona 223
PROTOKOL Arkusz [strona) NG
Obudowy ERS Zatacznik fstrona] Z20/N[1/2]
MNazwa parametru Jednestka | Zakres dopuszczalny 1 3 4 5
§ Rodzaj przegladu -
3
2
g Stan ogdiny -
x
Napigcie wyj§ciowe v 19,2 ~ 26,1
Rezystancja izolacji
(zaciski-cbudowa) M0 >50
Czas zadzialania przekaznika {lampek) <0,1
s
Dziatanie ukladu SHP .
(EDA-zamontowany) )
E\ Numer generatora EDA (kontrola) -
5 )
2
a |
5 Numer generatora EDA (wymiana) .
Numer generatora EDA {(wymiana)
Numer generatora EBA (wymiana) )
Numer generatora EDA (wymiana) _
Numer generatara EDA {wymiana) ) )
§ Pojazd -
c
E Rezystancja izolacji (ELM} MO 5
9
5 Elementy wymienione -
% -
&
Elementy naprawicne
Uwagi - .
Wykonujgcy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data - Data Data
Podpis Podpis Podpis
pieczet pieczeé pieczed




etektrycznej izolacji

50Hz 5625V (mniejszy
zakres naprawy)

Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowal VIS Systems ENS7/ EN71
Tréjrslqieécie'Sé‘ ol P y 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data 06.2010 N DSU Strona 224
PROTOKOL Arkusz [stronal) N6
Z prob silnika trakcyjnego Zatacznik [strona] Z21/N[1/2]
Lp. Nazwa proby Wymagania Wynik préby Uwagi
1 ' 2 3 4 5_
1 _|Ogledziny '
-|Sprawdzenie hicia .
2 |komutatora i glebokosci tbt;[z:o%gﬁn?n:m
wyciecia izolacji gre '
3 Sprawdzenie docisku 40 - 15N
szczotek
4 Sprawdzenie luzu szczotka- |poprzeczny 0,2+0,4mm
i ohsada podluzny 0,4+0,8mm
Sprawdzenie odlegtosci
5 |obsady szczotkotrzymacza 2,5+4,0mm
od powierzchni komutatora
6 Pomigrrrezystancn izolacji . S50MQ
uzwoien .
0,1150+0,003 bieguny gt.
7 -|Pomiar rezystancji uzwojefi 0,076680Q+0,003 E;erggtny
0,1920+0,003 wirnik
. L 0,5h w kazdym kierunku
8 |Proba biegujatowego- przy 16500br/min
9 iprawc_izeme wywazenia 7.5gmmikg
ynamicznego
; ; przy 2200cbr/min w
10 Spra\:vd'ze.me paziomu kazdym kierunku
drgan silnika 2 8mmis
: 120°C wirnik
° uzw. bieg.
130°C ot
o uzw. bieg.
11 Pomiar przyrostow temp. 18°c komut,
czesci silnika trakcyjnego 105°C komutatar
60°C ponad temp. lozysko str.
otoczenia LK ]
60°C ponad temp. fozysko str.
otoczenia . K"
: 5 2min predkosé
12 Sprawdzenie _wytrzyma#osm 27500k?rfmin boz
mechanicznej uszkodzen
; ; 1% dla obu kierunkdw
13 KSprawd'zenle stopnia max2 przy wzbudzeniu
iskrzenia 6%
14 spraquenue rezysltanf‘sjr' MO
izolacji po nagrzaniu silnika
Sprawdzenie owalnosel - . .p.
15 koEm_xtatora po nagrzewaniu i 0,04mm
probie wytrzymatosci
mechanicznej silnika
1min. 50Hz 7500V (dla
. - maszyn catkowicie
16 Préba wytrzymalosci przezwojonych) 1min.




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
YT ENG7/ENT71
P K k
K}?r%};%tinggcmogaélr\ilgs&a w  |Opracowat VIS Systems 5B+6B+58 / 58+65+6B+58
: Data |06.2010 Nr  D3SU Strona 225
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal NG
Z prob silnika trakcyjnego Zatgcznik [strona) Z21/N[2/2]

Sprawdzenie : o
17 cl‘?arakterystyki predkosci *3% od charakterystyk
obrotowej silnika typowych
Napigcie [V] Prad [A] Wzbudzenie [%] Obroty w prawo [obrimin] :
gwar. zmierzone tolerancja
1500 0,75 Iy 97
1500 Iy 97
1500 1,25 Iy 97
1500 1,5 Iy 97
1500 ' 1,751y ) 97
1500 0,75 Iy 43,6
1500 Iy 43,6
1500 1,25 ly 43,6
1500 1,51y 43,6
1500 1,75 Iy 43,6
Napiecie [V] Prad [A] Wzbudzenie [%] Obroty w "‘.:"WO [obr/min] -
gwar. zmierzone tolerancja
1500 0,75 Iy 97
1500 In 97
1500 1,25 Iy 97
1500 1,5 Iy 97 -
1500 1,75 Iy 97
1500. 0,751y 43,6
1500 Iy _ 43,6
1500 1,25 Iy 43,6
1500 1,5k 43,6
1500 1,75 Iy 43,6
18 |Sprawdzenie iskiernikdw cz1yste
24% mm

Ocena koricowa na podstawie powyzszych badan stwierdza sie, ze silnik odpowiada / nie odpowiada™)
PN-EN 60349-1:2004 oraz warunkom odbioru technicznego silnika LKf-450 :

.......................................................................................................................................................................................
.......................................................................................................................................................................................

*} niepotrzebne skresli¢

Wykonujacy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika

Data Data Data




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— ENS7/ ENT71
PKE,F:%J'Z%?SECEOISG;J).NZ‘%?O@ w  |Opracowat VIS Systems 5B+6B+5B  5B6B+6B+58
' Data [06.2010 Nr DSU Strona 226
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N6
Z prob maszyn pomogcniczych Zatacznik fstrona] Z22/N[1/3]
Lp. Nazwa proby Wymagania Wynik proby Uwagi
1 P 3 4 5
1 | Ogledziny
2 | Sprawdaenie bicia bicie 0,04mm
komutatora i glehokosci glebokosé tabela
wyclecia izolac]i _
3 | Sprawdzenie docisku " tahela
szczotek
4 | Sprawdzenie luzu szczotka- tabetla
obsada
5 | Sprawdzenie odlegloscl tabela
obsady szczotkotrzymacza
od powierzchni komutatora
6 | Pomiar rezystancji izolacji maszyny WN 250MQ
uzwojett maszyny NN S2MQ
7 | Pomiar rezystancji uzwojen 10% od wattodel | bleguny gl
konstr. bisguny
komut.
wirnik
8 | Préba hisgu jatowego th {wymiana loZysk) lubs
8,50 (hez wymiany loZysk)
w kazdym kisrunku przy
) predkosel znam.
9 | Sprawdzenie wywazenia tabela
dynamicznego :
10 | Sprawdzenia poziomu przy predkoscimax w
drgan kazdym Kisrunke 2,8mm/s
11 | Pomiar:przyrosidw temp. 120°C F85C [ 70T  |wirik
czescl maszyn 130C uzw. hieg.
przetw. gl. / silnik sprez / | gt
przet, cdwiel, 130C uzw. bieg.
kKomut.
105C [90°C [ 80T komutator
_ toZzyska str.
60T ponad temp. |k
otoczenia tozysko str,
60 ponad temp. |[pK
otoczenia
12 | Sprawdzenie wytrzymatosci - Zmin
mechanicznej predkosé 1,25 obrct?w
: max hez uszkodzen
13 | Sprawdzenie stopnia 1 % dla obu klerunkéw
iskrzenia max2 przy probie
przesiaZeniowej
14 | Sprawdzenie rezystancji maszyny WN 4M2
izolacjl po nagrzaniu maszyny NN 2MQ
15 | Sprawdzenie gwalnosci 0,04mm
kemutatora po nagrzewaniu
| probie wytrzymatodei
meachanicznaj
16 | Préba wytrzymatoscl 1min, 50Hz napiecia
elekiryczne] izolac w tabell




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kole] Miejsk Opracowat VIS Syst EN57/EN71
Data [06.2010 NNEEY ~ |Strona 227
KARTA POMIAROWA Aukusz [sfrona] N6 -
Z prob maszyn pomocniczych Zadacznik [strona] Z22/N[2/3]
17 | Sprawdzenie napiecia 5% Uz
pradnicy (dla przetwornicy)
araz charakierystyki £5% od
pradkasci obrotowe) (dla charakterystyk
sifnikéw) typowych

Ocena koncowa na podstawie powyzszych badan stwierdza sie, ze maszyna odpowiada / nie odpowiada®)
PN-EN BOB48-1:2004... et st e e it s s 0 S e R e

*) niepotrzebne skresli¢

Wykonujacy pomiar ~ Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
e EN57/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat VIS Systems
Tréjmieécie Sp. z 0.0, 5B+6B8+5B / 5B+6B+6B+5B
Data 06.2010 Nr  [DSU Strona 228
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal] NG
Z prob maszyn pomocniczych Zatgcznik [strona] Z22/N[3/3]
Komuiator Szezotki Trzyrnadia szczatkows
R . ' Odieglogd
Glebokosé Ry Luz Luz gy
Funkcia vp rednica wyciecia . . popizeczny | podiuZny
d v S vele W%?r?k?c Dacisk di O}?ﬂ;ifa
maszyny maszymny rain izokacji n a;jraﬁzie IN] ohsada- obhsada- rubagia
fmmt miedzy szczioka szczotka
fmm] - kemutatora
wyc. {mm] [trem] fmmy] (i
Silnik
przetwomicy 288 1,0-1,5 45 7-95 (0,2-04(02-0,8|2,0-4,0
g*f;’;‘?éa LKPC 230
prestwomicy 230 1,0-15 55 17-20 [02-0,4|0,2-08, 2,0-4,0
aldwnei _ - )
Sﬂ;“ﬂ_‘ " LKFa 280 210 1,0-15 28 13-15 {0,2-04 | 0,2-0,8(2,0-40
sprazarki '
Qoune; PZSob-T4b | 165 |0,5-0,8| 28 |10-12510,1-03[02-04[14-16
Siinik = | 0,055~ | 0.072- '
s | Pzebaza | 65 |05-1,0] 15 [20-25 Qo= | 00727 45 25
pIRnocnicze] _ YA L
Siinik — 072 -
weniyatora | Fzea2at| 65 |05-10] 15 120-25| oo 0027 115 25
E%E?;Z{m W . ' ' ‘
Sikni _
przetwornicy 105 65-1,0 35 20-22(01-03(01-03115-20
odwistleniowe PGS Adx
Pradnica ST
przefwomicy ) - - - - - - -
oiwiefeniowej
* w przypadku silnika innego typu korzystaé z danych producenta
Predkost obrotowa préb Wytrzfmnggec?;?gg cfzilacfi N Szczelina powietrzna
Funkgia Typ Wyznaczenie ot s tMaszyn . taszyn o dppuszczainle N N
ol " i ; | Weytrzymalogcl | przezwojonych | mriejszym | niewywaZens iegrny teguny
maszyty masryy pc{zmn:su mechanicznej b a ﬂoéeai zakrei‘{e wirntkdwy glowne | pemocnicze
Eo(b:'%i‘:;h} fabrfmin] izc{yi?}cji na;i;e;wy [errerdkgl {mm} fmmy]
Sifnik
pizetwornicy ‘ 1915 2360 7500 5600 5,0 1,8£0,15 | 3,9%0,15
gﬁl‘:ﬂz - LiKPc 230 ‘
pezstwarmicy 1915 2300 4500 1125 5,0 1,8%0,15 | 3,930,15
gldwnej
Sitnik i LiPa 280 1440 1560 1500 1125 7.0 ¥ ki
. .
e’ [Pzsob7an| 2100 2625 1500 | 1125 5,0 > w
Biinik
sprezarii PZBb 32a 950 1180 1500 1125 8.0 *E bl
DOMAChicze]
Silngk
.| wentylatora PZBb 32a 2850 3560 1500 1125 4,0 * e
skezyni WN
Sinik ’
pezetwornicy 3000 3750 1500 1125 3,5 1,0 2.0
odwietleniowe] PGO %Mk
Pradnica
preetwornicy 3000 375G 500 1125 3,5 . -
adwietleniowe]

** wg dokumentaciji technicznej producenta
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KARTA POMIAROW Arkusz [strenal N6
| prob predkosciomierza Zalgeznik [stronal] Z23/N[1/3]

Protokét
sprawdzenia Kontrolhego predkosciomierza elektromechanicznego HASLER nie zainstalowanego
na pojezdzie
(nazwa zaktadu)

TYP veerervennene TYp przyrzadu: 5.1, e N FabryCzNy .o

1. Sprawdzenie wskazania | rejestraci predkosc

‘s ‘ _ Predko$é zarejestrowana na
Predkos¢ zadana Predkosé tasmie

pozrsgrr%?wy Wartoéé | Dop. biad wskaz Biad wskazania Wartosd
, : . . N
pred. [km/A] [%] zakresu predkosci [km/h] pred. [km/h] Btad rejestracji

pomiarowego km/h] i pr[?(crls:ﬁc' pred. [km/h]
._.30 .

~60

~80

~90 +3 km/h

~60

~30

Ocena wynikow: pozytywna - negatywna ’
2. Sprawdzenie wskazania i rejestracji dtugosci drogi.

Liczba obrotow |Wartosc poprawna d{ugoéci drogi| Tolerancja zare\.\/j\:’airttr%é\:\?ana Blad rejestracji
(i25xk) wy {biad wzgledny) dtugoéci drogi dtugosci drogi
K=, Llclzmka [,F,(m] +1% dla [km]
=i, Rejestracji na diugosci drogi fmm]
tasmie [mm] _
Ocena wynikéw: pozytywna - negatywna ’
3. Sprawdzenie pracy licznika.
Sprawdzenie zmiany wskazan Wartosé nominalna Ocena sprawdzenia
licznika wzgledem czasu przy . n
v=60Kkm/h Co 1 minute wzrost o 1 km pozytywna - negatywna
4. Sprawdzenie parametréw pracy zegara,
- Wzgledny przyrost btedu wskazania czasu zegara predkosciomierza bzw wynosi: ........... [min/dobe]
( dopuszczalny blad wynosi £2 min/dobe)
- Czas pracy zegara predkoéciomierza wynosi: ...........coeue.... [h] (min 30h)

Ocena wynikéw: pozytywna — negatywna *)
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Tréjmiedcie Sp. z a.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
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KARTA POMIAROW Arkusz [strona] N6
| préb predkosciomierza Zatacznik [stronal Z23IN[2/3]
5. Sprawdzente dzialania urzadzen przesuwu tasmy.
Posuw tasmy Warto§¢ nominalna Tolerancja QOcena sprawdzenia
Podczas postoju 5 mm/h 10,3mm pozytywna - negatywna *!
Réwnomiernosé 40 naktué na - 1 nakiucie pozytywna - negatywna *'
przesuwu tasmy 100mm tasmy
Praca sprzegietka — — pozytywna - negatywna *
6. Sprawdzenie zespolu stykowego (zaleznego od predkosci)
Nr Stan zasadniczy {Wymagana Tolerancja Pomierzona predko&é zmiany
zestyku stykdow predkosé zmiany : [km/h]
(predkosciomierz nie {[km/h]
napedzany)**
Przy Przy -
| wzroscie | spadku Przy wzroscie Przy spadku
K i Otwarty zamkniety 30 29 1%
K1l Otwarty zamkniety 43 42 . pr@rgl;?(éc:l
K11 Otwarty zamkniety 80 79 *o... [ke/h]
7. Sprawdzanie poprawnaosci zapisow na tasmie.
Zapis Wartos¢ nominaina Tolerancja Ocena sprawdzenia
R & ST - 158 pozytywna — negatywna
. a=20mm & 0,3 mm pozytywna — negatywna '
Crasy | p——— b= 68 mm + 04 mm pozytywna ~ negatywna
predkosci
pfedkm‘i:\_é .
o c=24 mm *0,3mm pozytywna — negatywna
daina krawedéta&m
Cyfrowy (dwustawny) 1,3 mm + 0,2 mm pozytywna - negatywna
Dodatkowy : N ,
Analogowy (ciénienia) 7 mm £+ 0,3 mm pozytywna — negatywna
8. Sprawdzanie oswietlenia.
Qswietlenie Ocena sprawdzenia
Tarczy pozytywna - negatywna *
Wykresu pozytywna - negatywna *
Ogéina wynik sprawdzenia; pozytywna -- negatywna *)
Data sprawdzania: Sprawdzit;

et (imie | nazwisko, podpis)
*) niepotrzebne skresli¢
**) wlasciwy stan zaznaczyc
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KARTA POMIAROW Arkusz [strona] NG
| prab predkesciomisrza Zalgcznik [strona] Z23/N[3/3]
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Objaénienia do rejestracji dodatkowych:
. Uzycie preycisku czujnosci SHP i CA w kabinie cztonu ,Ra”
. Uzycie przycisku czujnosci SHP i CA w kabinie czionu ,Rb"

. Hamowanie preumatyczne pojazdu-ciénienie w cylindrach hamulcowych
. Jazda z zataczonym napedem-jazda z paborem pradu
. Jazda z wylaczonym napedem-jazda hez poboru pradu

NGB N -

W
rejestioja piy jetdiie ¢ calong '8

. Przejazd nad torowym elektromagnesem SHP -prowadzenie EZT. z kabiny cztonu ,Ra”
. Przejazd nad torowym elektromagnesem SHP -prowadzenie EZT. z kabiny cztonu ,Rb”




Uzytkownlk pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— T EN5S7/ ENT1
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PROTOKOL Arkusz [strona] "~ N§
Pomiardw radictelefonow Zatgoznik [strona] Z24/N]1/1]

Nr kanatu

Czestotliwosc
nadajnika [MHz]
(odchylka
czgstotliwodei)

"Moc nadajnika
W]

Maksymalna
dewiacja
nadajnika [kHz]

Czulosé uzytkowa
odbiornika [uV]

Poziom blokady
szumaw .
odbiornika [uV]

Moc wyjéciowa
m.cz. odbiomika
[w}]

Czestotliwodd

sygnatéw
selektywnego
wywolania [Hz]

Qdchytka

czestotliwodei
[Hz] '

Wykonujacy pomiar

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Podpis

Padpis.

Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
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PROTOKOL Arkusz [strona) N7
Z ogledzin zewnegtrznych | wewnetrznych montazu i stanu wyposazenia Zatacznik [strona} Z25/N[1/4]
EZT
ELEKTRYCZNY ZESPOL TRAKCYJINY NI oo ceererinnn,
Ogledziry przeprowadzono dnia: .ceeeeerecrvinnn, W it itiac i e e e e
Ogledziny przeprowadzifi : Nazwisko i imie : Stanowiskes :
e s e ————————————————
2 . e et eeinras
B eveereseess e s ssssnins | eeeeeseos e s e eseseneresrses e
e e e st eteseereeanns
i e e et r e etene
Lp. |[Przedmict ogledzin Wyniki ogledzin Uwagi
Instalacja ‘

t.1. [Orurowanie :

a) ogledziny zewnetrzne orurowania
stwierdzajgce prawidtowo$é montazu

b) ujecie rur opaskami

¢) zakonczenie rur koncdwkami

d) tgczenie rur ztgczkami

Okablowanie : :

a) zakoriczenie przewodow korncowkami

b} potaczenie przewoddéw do zaciskow

)) wigzanie przewoddw | malowanie wigzek

)

Qo

%@cie przewoddw tubkami w skrzyniach
N

L)

min. odlegtosci wigzek kablowych od
czeéci pod napigciem, czeéci ruchamych,
komér tukowych

1.2. |Ogledziny polaczenia migdzywagonowego

Urzadzenia na dachu:
a) ogledziny zewnetrzne partografu,
wspornikéw pantografu, odfacznikow,
_odgromnika

3. - |Urzadzenia na podwoziu
3.1. |Skrzynie WNi W5 ;
a) stanimontaz skrzyni
b; szczelno&é
¢) rozmieszczenie
aparatury
d) zawieszenie skrzyni
3.1.1.|Styczniki, nawrotnik, wal kulakowy:
a) wykenanie i stan
b} doprowadzenie przewoddw
c) dzialanie urzadzen przy recznym
)
)

uruchamianiu

d) rozwarcie stykow
e) docisk stykow
f).. stan-stykdw.(czystosd).
3.1.2.|0porniki:
a) stanimontaz oporéw
b) doprowadzenie przewoddow
3.1.3 |Tablica z bezpiecznikami WN:
) stanimontaz tablicy
) zamontowanie

bezpiecznikéw
} doprowadzenie przewodow
} _znamianowe prady wkiadek

a
b
c
d
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PROTOKOL iArkusz [stronal N7
Z ogledzin zewnetrznych | wewnetrznych montazu i stanu wyposazenia Zalgcznik [strona) Z25/N[2/4]
EZT 5B+6B+5B/5B+68+6B+58
Lp. [Przedmiot ogledzin Wyniki ogledzin Uwagi
3.1.4. |Blokada skrzyni:
a) wykaonanie blokady
b) dziatanie blokady
3.1.5. |Przekaniki:
a) stanimontaz
b) doprowadzenie przewodow
¢) nastawienie przekaznikow
d) _reczne uruchomienie przekanikow
3.1.6.|Tablica z hocznikami amperomierzy WN;
a) stanimontaztablic
b)  rozmieszczenie bocZnikow
3.2. |Bateria akumulatorow:
a) stanimontaz skrzyni
b) stan akumulatordw i potgezen
wewnefrznych
3.3. |Silniki trakcyjne:
a} numery
b} atesty
c) docisk szczotek
d) szczelnosé pokryw | miechow
e} moniaz przewodow doprowadzajgcych
f) smar w iozyskach
3.4. |Silnik sprezarki:
a) numery
by atesty-
¢) docisk szczotek
d) ustawienie silnika
e) smar wiozyskach
3.5. |Przetwornica z wentylatorami:
_la)  numery przetwornic gt.
by atesty
c} docisk szczotek
d) ustawienie silnika
g) smarw tozyskach
f) stan skrzyni przetwornicy
g) zawleszenie skrzynii przetwornicy
h) srczelnosé skrzyni
3.6. |Ogledziny oporéw rozruchowych oraz
ostahienia pola i oswietlenia
4. Urzadzenia wewnatrz EZT.
4.1 Szafa NN:
a) stan i montaz skrzyni
by szczelnodé
¢) rozmieszczenie aparatury
d) zawieszenie skrzyni
4.1.1.|Przekazniki:
a) stan i montaz
b) doprowadzenie przewodow
¢} nastawienie przekaznikow
d) reczne uruchomienie przekaZnikow
4.1.2. |Wylaczniki samoczynne: - stan i montaz
4.1.3. |Odlaczniki: - stan i montaz
4.1.4.|Boczniki amparomierzy NN: - stan i montaz
4.2. |Grzejniki: '

) stan i montaz grzejnikow
b) stanimontaz oston
¢) uziemienie ochronne
d} doprowadzenie przewodow

a
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PROTOKOL Arkusz [strona] N7
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' EZT
L.p. |Przedmiot ogledzin Wyniki ogledzin Uwagi
4.2. |Aparatura drzwiowa: - stan | montaz
4.3. |Armatura oSwietlenia
fluorescencyjnego: - stan i montaz
4 4, tArmatura swiatta bezpieczenistwa:
- stan i montaz
5, Urzgdzenia w przedziale rozrzadezym:
5.1. |Wylaczniki cisnieniowe;
a) docisk stykow
b) doprowadzenie przewoddw
_|e)  szczelnosé
5.2. |Oporniki przyciemnienia reflektordw
i oswietlenia przyrzadow:
a) stanimaontaz
b} odstepy izolacyjne
5.3. |Urzadzeniaradiofoniczne:
a) stanimontaz
b) rozmieszczenie urzadzen
c) sposdb dostepu do urzgdzen
5.4. |Przycisk reczny czuwaka:
a) stanimontaz
b) rozmieszczerie
5.5. |Elektromagnetyczne zawory:
a) stanimontaz
b} deprowadzenie przewoddéw
elekirycznych i pneumatycznych
c) dziatanie przy recznym uruchomieniu
d) szczelno§é
5.8. |Grzejniki szyb:
a) stanimontaz
b) doprowadzenie przewodow
elektrycznych
5.7. |Nastawnik jazdy:
a) numer
b) ustawienie nastawnika
¢) rtuch iblokada rgczek
d) podigczenie przewoddw
e} docisk stykéw
f) dzialanie zaworu pneumatycznego
5.8. |Zestaw wylacznikdw dzwigienkowych:
a) doprowadzenie przewoddw
b) prawidlowosé taczen w pordwnaniu ze
schematem
5.9. |Przyrzady pomiarowe: - widocznosé ze
stanowiska maszynisty
5.10. |Urzadzenia swietine:
a) prawidlowosé montazu
b). skutecznosgé odwietlenia
5.11. [Wytaczniki samoczynne: - stan i montaz
5.12. |Reflektory i swiatta koricowe czerwone:

ay “stanimontaz”
b) dziatanie
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PROTOKOL

EZT

Z ogledzin zewnetrznych | wewnetrznych montazu i stanu wyposazenia

HArkusz [strona)

N7

IZatacznik [stronal

Z25/N[4/4]

Przedmiot ogledzin

Wyniki ogledzin

Uwagl

Sprawdzenie zamocowania urzadzen
zewnetrznych:

a) slopni wejsciowych

b} poreczy uchwytéw

¢} przektadni hamulcowej
d) uktadu resorowania

a) sprzegu

fy  sprezarek

g} dmuchaw

hy zbiornikéw

i) rur, zawordw i kurkow

i) kanatow powietrznych
k) mischéw wentylacyjnych

Sprawdzenie potgczen przewodoéw
elektrycznych i pneumatycznych miedzy
wagonami oraz migdzy wozkiem siinikowym,
a pudfem .

Sprawdzenie zawieszenia silnikow
trakeyinych

Sprawdzenie znakdéw odbiorczych i
hutniczych:

a) zestawdw kotowych

b) wozkéw

c) ostoid pudta

10.

Sprawdzenie wykonania polaczeni:
a} spoin
b) potgczeh roztacznych

11,

Sprawdzenie malowania e.z.t.

12.

Sprawdzenie widzialnosci aparatow, sygnatow
oraz operatywnosci przyrzadami na
stanowisku maszynisty

13.

Sprawdzenie wykonania i zamocowania
urzgdzen wewnetrznych:

a) tawek

b) pbétek bagazowych

¢} uchwytow dla pasazerdw

d) maszyn drzwiowych

e) wytozenia scian

) oston grzejnikow

g) Smietniczek, popieiniczek oraz wieszakow

UWAGA : w rubryce wyniki ogledzin wpisaé np. dobry, zgodnie z wymogami, prawidiowe itp. lub ich odpowiedniki negujace.

WG OGBIME - eereeiereercc st iite e s b rrass bt o0 Lo (2SS bR ST b

00ENE WYNIKU OFISAZIN © (oo im st s b e b R B

Podpisy :
L OOV 4. ..
2 e s - TP
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PROTOKOL Arkusz [stronal - N7
Z badan i prob dziatania urzadzen wyposazenia elektrycznego EZT Zatacznik [strona] Z26/N[1/3]
1. Proba obwoddw rozrzadu ,,na zimno” wg programu nastawnika jazdy
Cisnienie |\astawnik |
— kierunku Rodzaj pracy Kabina |Ocena wynikéw Uwagi
napiecie )
jazdy
Normaina g
naprzéd Odtgczono gatgzie A
silnikow trakeyjnych
0,49MPa 112 B
110V A
Normalna B
w tyl Odigczono gatezie A
silnikow trakcyjnych
3i4 B
Normalna A
B
haprzod Odtaczono gatezie A
silnikéw trakeyjnych
0,34Mpa 102 B
66V A
Normalna
B
w iyt Odtaczono gatezie A
silnikow trakcyjnych
3i4 B
2. Sprawdzenlie dziatania blokad, zabezpiecze# ,,na zimno”
Lp. Raodzaj proby - Ocena wynikow Uwagi

Sprawdzenie uzaleznien
1 mechanicznych miedzy dzwigniami
i watami nastawnika jazdy

Sprawdzenie dziatania obwodow
2 jprzekazZnikow nadmiarowych silnikow
trakeyjnych

Sprawdzenie dziatania cbwoddw
3 |przekaznika nadmiarowego
przetwornicy giownej

4 |Sprawdzenie dzialania obwodéw
przekaZznika réznicowego

5 |Sprawdzenie dziatania obwodaw
przekaznika nadmiarowo-pradowego

6 |Sprawdzenie dziatania obwodow
nrzekaznika zanikowa-napieciowego

Uwaga:

W probach pkt 2 — 6 nalezy po rgcznym wyzwoleniu przekaznika sprawdzié zadziatanie odpowiednich urzadzen
zgodnie z dokumentacjg np. wytaczenie wytacznika szybkiego i zapalenie odpowiednich lampek sygnalizacyjnych.




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— ENS7/ ENT1
PK lej M | VIS
F_’r%grﬁti)géacﬁoseé. Zaeoj'solfa w  |Opracowa Systems 55465458 / 5E+GE+6B+5E
Data :06.2010 Nr  [DSU Strona 238
PROTOKOL : Arkusz {stronal) N7
Z badan i prab dziatania urzadzen wyposazenia elektrycznego EZT 7 algcznik [strona] Z26/N[2/3]

3. Sprawdzenie blokady skrzyni WN
a) ogledziny aparatow blokady

..............................................................................................................................................................................

..............................................................................................................................................................................

4. Préba obwodéw oswietlenia jednostki
a) sprawdzenie czy $wiecg wszystkie $wietlowki przy pracy przetwornicy gtéwnej (przetwornica o$wietleniowa
zasilana z przetwornicy gtownej):

b) prawdzen{e czy $wieci okoto 1/3 $wietldwek przy przetwornicy gtownej nieczynnej (przetwornica oswietleniowa
zasilana tylko z baterii akumulatorow):

..............................................................................................................................................................................

..............................................................................................................................................................................




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Uirzymania Oznaczenie pojazdu
YT EN57/ENT1
k O 1S Syst
PKI?F%%?;:CEOIS% .hgl?nji la W pracowat ystems 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data ([06.2010 Nr DSU Strona 239
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z badan | prob dzialania urzadzen wyposaZzenia elektrycznego EZT Zatacznik [strona] Z26/N[3/3]

8) sprawdzenie dziatania Swiatet koficowych na czotach e.z.t. (osygnalizowania swietinego oraz przyciemnignia
reflektorow)

..............................................................................................................................................................................

5. Sprawdzeme sterowania drzwiami automatycznymi
Nalezy sprawdzi¢ blokade skrzynek sterowania drzwiami oraz prawidlowo$é zamykania, otwierania i blokowania
drzwl oraz sygnalizacje (sygnat odjazdu i lampke sygnalizacyjna)

..............................................................................................................................................................................

6. Sprawdzenie obwoddéw ogrzewania elektrycznego WN
Nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$c pracy grzejnikdw w poszczegolnych pomieszczeniach, pracc—; termaostatdw, rozrzad
ogrzewania wagonow

Pomiary | proby przeprowadzili :

Imig i nazwisko Stanowisko Data
Kontrola Jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data

Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
e EN57/ ENT71
PKP Szybka Koiej Miejskaw  |Opracowat VIS Systems
Trajmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr  |DSU Strona 240
PROTOKOL. Arkusz [strona] N7
Odbioru aparatéw elektrycznych EZT 7 atacznik [sirona] Z27/N[1/2]
. Oznacz. | Wymagania wg Wynik .
Lp. Rodzaj aparatu schemat. punktu WTO Nastawy sprawdzenia Uwagi
1 {Nastawniki jazdy NJ 292
Witgcznik cishieniowy 293 zw. 0,61MPa
2 sprezarki " tozw.0,69MPa
Whtgcznik cisnieniowy zw. 0,45MPa
3 rozrzadu AWR 29.3 rozw.0,34MPa
Whytacznik cisnieniowy ' zw. 0,45MPa
4 pantografu PWR 29.3 rozw.0,34MPa
Whytacznik cisnieniowy
; . o zw. 0,14MPa
5 reje_straql hamowania WCCH 293 rozw.0.075MPa
{cylindr. hamulcowych)
Przekaznik PN1-2
§ |nadmiarowo-pradowy PN3-4 29.7.-1 280+28A
silnikéw trakeyjnych
Przekaznik _
7 |nadmiarowo-pradowy 297.-2 75+3,75A
przetwornicy '
Przekaznik
8 |nadmiarowo-pradowy 297.-2 440,2A
ogrzewania kabin
PrzekaZznik-
g |nadmiarowo-prgdowy 29.7.-2 304£1,5A
ogrzewania jednostki
10 |Przekaznik réznicowy PR 29.7.-3 30 -78A
PrzekaZnik
11 |samoczynnego PSR 297.-4 175+1i09A
13577 A
rozruchu
Przekaznik zanikowo- rozr, 22001110V
12 |napigciowy PZN 29725 | owr.1800£90V
PrzekaZznik pradu
13 |2wrotnego baterii 29.7.-7 max 10A
14 |Wat kutakowy 2.9.9.
15 |Nawrotnik 2.910.
16 |Odiacznik pantografow 0G 29.11. -1
Odlgeznik silnikéw 051-2 }
17 |trakeylnych 0834 2911.-2
1g |[Z3Wory 2.9.12.

elektropneumatyczne




Uzytkownik pojazdu szynowegoe Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
T EN57/ ENT1
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowat |15 Systems
Tréjmieécie Sp Z 0.0, 5B+6B~+5B / 5B+6B+6B+5B
“Data 06.2010 Nr [DSU Strona 241
PROTOKOL IArkusz [strona) N7
QOdbioru aparatow elektrycznych EZT Zadacznik [stronal Z27/N[2/2]
19 |Bocznik indukeyjny oz 2.9.14.
20 |Grzejniki elektryczne 2.9.15.
21 (Bateria akumulatorow 2.9.16.
22 (0dgromnik zaworowy 0Z 2.8.17.
Regulator napiecia )
23 przetwornicy gtéwnej 2.9.18. -1
Regulater napiecia
24 |przetwornicy 2.9.18.-2
oSwietleniowe] '

Ponadto wymagania dotyczace poszczegdinych aparatéw ujete sg w arkuszach naprawczych ,Aparatura
i urzgdzenia elektryczne WN i NN obwoddw gtéwnych i pomocniczych” strona 157 do 179 dokumentacji
technologicznej systemu utrzymania.

Uwagi:

..............................................................................................

...........................................................................................................................................................................

Wykonujacy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika

Data Data Data

|Podpis | Podpis | " |Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania QOznaczenie pojazdu
— EN57/ EN71
PKP bka Kolej M O t VIS Syst
Tr%%e?cieo;;_ liefska w [Opracowa ysiems 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr {DSU Strona 242
PROTOKOL. IArkusz [strona} N7
Z pomiardw elekirycznych urzadzen wyposazenia EZT Zatscznik [strona] Z28/N[1/3}

1. Pomiardw rezystancji opornikow nalezy dokonaé metoda techniczng lub za pomocg mostka Wheatstone'a dla
rezystancji powyzej 1Q i przy pomocy maostka Thomson'a dla rezystancji mnigjszych od 162,
2. Oporniki i przewody powinny znajdowag sie co najmniej 12h w temperaturze, w ktorej dokonuje sie pomiaru,

3. Przy pomiarze rezystancji cbwodu ostabienia pola na czas pomiaru nalezy odlaczy¢ obwod wzbudzenia silnikow
trakcyjnych oraz boczniki indukeyjne i boczniki harmoniczne.
4. Podczas pomiaru rezystancii izolacji, od badanych obwodéw nalezy odigczyé: maszyny elekiryczne, urzadzenia
elekiryczne zawierajace potprzewodniki, cewki napieciowe, oporniki itp. w celu wyeliminowania mozliwosci
zasilania ich zwiekszohym napigciem podczas préby.
5. Pomiar rezystancii izolacji nalezy dokonaé za pomocg induktora o napigeiu 500V dla obwodow NN i induktorem
o napieciu 2500V dia cbwoddow WN. '

Pomiar rezystancji opornikéw
a) opory rozruchowe

Punkty
. schematowe S ; Odchyitka Qdchytka
Pozycla |"h o miedzy | Wartoscwg Wartos¢ 14,5 iszczatna | wyliczona | Ocena .
waiu N&€GZY | dokumentacji | pomierzona T Uwagi
kutakoweqo ktoryml [y (+",h) (+",") Wyn|k0w
, 901 wykonano 1] [Q] [Q] (]
pomiar
1 17,664 1,06
2 14,163 0,85
3 10,662 0,64
4 : 8,454 0,507
G10-G13
5 6,246 0,375
6 4,575 0,275
7 2,944 0,177
8 1,472 0,09
' Grupa |
11 8,632
12 5,331
G10-R1
13 3,123
14 1,472
Grupa |l
11 8,632
12 5,331
. R6 - G13
13 3,123
14 1,472




Uzytkownik pojazdu szynowego

Dokumentacja Systemu Utrzymania

PKP Szyhka Kolej Miejska w
Tréjmiescie Sp. z 0.0.

Opracowai

VIS Systems

Oznaczenie pojazdu
ENS7/ENT1
5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B

Data |06.2010 Nr  [DsSuU Strona 243
PROTOKOL. Arkusz [strona] N7
Z pomiarow elekirycznych urzadzen wyposazenia EZT [Zatgcznik [stronal] Z28/Nf2/3]
b} epory ostabienia pola
Punkty
schematowe ‘o . Odchytka Odchytka
Pozycja watu!| pomigdzy d\gfl;tn?:ﬁt‘ggi mg;iia dopuszczalna| wyliczona Ocena Uwadgi
kutakowsgo | ktorymi o] P o] (+-) (+/-) wynikow g
wykonano [Q] Q] .
pomiar
' Grupa |
16 0,664 3% dla
17 R20 - R22 0,134 samych
18 0 oporow
Grupa ll
16 0,664 3% dla
17 R24 - R26 0,134 samych
18 0 oporéw
c) pozostale opory :
. Odchytka " Odchyika
: . Wartosé wy : Wartosé . o
Rodzaj opornika dokumentacji [O] dopuszci.;oa]lna (+i-} pomierzona [Q] wyllcz[cg/?]a {(+/-y | Ocena wynikow
Rozruchowy
silnika sprezarki 0.37 15
Ochronny
przetwornicy 35 b
giowngj
Ochronny
przetwornicy 1 5
o$wietleniowa]
Tiumienie pradow
stycznikdw 0,795 5
liniowych
Stycznikow|Gr. | 10,32 +8
harmonicz. |Gr. | 10,32 +8
Uzyte przyrzady:
Uwagi
Ocena Wynikéw:
Pomiar rezystancji izolacji obwoddw WN i NN
Lp. S:::gc:ucﬁa ktorego dokonano Wymagﬁ\;ng}waﬁo-ﬁ‘sé Wynik pomierzany Ceena Uwagi
4 Urzgdzenia WN na dachu .
min. 10
2 Obwady WN min. 4
3 Obwody MK min. 8,6
4 | Obwody SHP, CA rf min. 10




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pejazdu
— EN57/ EN71
PKP Szybka Kole] Misjskaw  [Opracowal VIS Systems
Tréjrsr/]ieécie Sp.2 0.0 P ’ 5B+6B+5B / SB+6B+EB+58
Data [06.2010  |Nr [DSU " |Strona © 244
" PROTOKOL : Arkusz [strona] N7
Z pomiaréw elektrycznych urzadzen wyposazenia EZT Zatgcznik [strona) Z28/N[3/3]
Uzyte przyrzady:
Uwagi
Ocena wynikow:
Préba wytrzymatoéci elektrycznej izolac)i obwoddéw WN i NN
Ohwéd dla ktdrego dokonano Wartosé napiecia I . .
Lp. pomiary probierczeqo V] wynik proby Ocena wyniku Uwagi
Urzadzenia WN na dachu (bez B
! adgromnika) . 8730
2 | Obhwody WN : 7000
3 | Ohwody NN 1500
4 | Obwody SHP, CA, tf 1500
Uzyte przyrzqdy':
Uwagi
Ocena wynikow:
Sprawdzenie ciagtosci obwodu powrotnego i uziemief ochronnych
Metoda pomiaru:
Schemat i sposdb potaczen:
Wykonujacy pomiar Kontrofa jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data ' : Data : : Data

Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania

PKP Szybka Kolej Misjska w  [Opracowat VIS Systems
Tréjmiescie Sp. z 0.0. '

Oznaczenie pojazdu

EN57/ ENT1

5B+68+5B8 / 5B+68+68B+5B

Data |06.201C Nr |DSU Strona 245
KARTA POMIAROWA IArkusz [strona] N7
Luzdw na slizgach belki bujakowei EZT Zatgcznik [strona] Z28a/N[1/2]
1. Oznaczenie punktéw pomiarowych.
[ prdio wagony | belia bujakows
' . - | £ ) ’ Y ot rama wizka
- 3 7
¢
|
' | méejsce poamiary wistkodal F; (padrz wodr or 13}
s T
§$ | WA | [ W ?g
— 7 [ -
7Ry
L o
“5 E - — 7 _ ! ‘5
T r’%’l 1. ffn‘f T r 3
\\J i'& odbijaki ramy G n." “‘v—’/
GL=G1L + G2
GE = GIP + 3IP
GtL, G1P, G2L, G2P - luz miedzy adbijakiem wzdhiznym a belka bujakowa
E - odlegtosé miedzy slizgiem na wozku a slizgiem na pudle
H - luz migdzy odbijakiem bocznym a belka bujakowa
2. Warto4¢ parametrow.
Wielkos¢ kresowa [mm]
Seria GL=GI1L+G2L | GPL=G1P+G2P E +E
pojazdu LoER
dolna gorna doina gorna dolna gorna dolna gérna
EN57/ENT1 2,5 4 2,5 4 1,0 5 24 30
Uwaga:

1. Musi byd spetniony warunek : | GL-GP| 51 mm, craz EL; Er2 0,5 mm..




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania (Oznaczenie pojazdu
T ENS7/ EN71
PKP Szybka Kolej Miejskaw  [Opracowal VIS Systems
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 58+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
Data [06.2010 Nr [DSU Strona 246
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N7
Luzéw na $lizgach belki bujakowe] EZT Zatacznik [strona) | Z228a/N[2/2]
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8 £9
0 ik
X én
E
o E
a§
3,
Wykonujacy pomiar Konfrola jakodci Przedstawiciel uzytkownika
Dafa Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kole] Migjsk i VIS 5 EN57/ EN7
Tréj?r?ﬁti)eéac}iéosijl zlij.so.a w  |Opracowa ystems 5B+6B+53 / 5B+6R+ER+ER
Data {06.2010 Nr [psu Strona 247
KARTA POMIAROWA IArkusz [stronal N7
Zawieszenia belki bujakowe| EZT Zatacznik [strona] Z28bIN[1/2]
1. Oznaczenie punktéw pomiarowych.
Rama wizka
E \ o
o % . o
b o | oS
i g ; ‘ " gl
— £ e
. e 2
&
Pomiar wielkoscl D; nalezy wykonaé w czterach skrajnych punktach kofyski.
2. Warto$¢ parametrow.
Dyt Digp
Seria pojazdu | Rodzaj wozka | Wielkos¢ [mm] Frou; Fiop dorr 1122 od nr 1123
_ i EN71
Woézek dolna 40 56 54
napedrny gorna 60 76 82
ENS7/ENT1
dolna 40 56 61
Wozek toczny
gorna 60 80 82

|FIL—F1P| <10 mm; |F2L~F2P | <10mm: |FIL—F2L} <6 mm: |F1P = F2P| <6 mm
|DIL-D1P| <10 mm; |D2L -D2P] <10 mm ; |DIL—D2L| <6 mm : |D1P - D2P] <6 mm




Uzytkownik polazdu szynowege Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejsk Opracowal WIS Syst ENS7/ EN71
Tré?%ie:cieogé. z olsfaa N yems 5B+6B+5B / 58+6B+6B+5B
Data |06.2010 Nr  |DSU Strona 248
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N7
Zawieszenia belki bujakowe| EZT Zatgcznik [strona) Z28b/N[2/2}

Karta pomiarowa zawieszenia belki bujakowej EZT

Warto&¢ parametru [mm]

Strona lewa
wozek 1 | wozek2 | wozek3 | wozek4 | wozek5 | wozek6 | wozek7 | wozek 8
Fio { Do | Fao | Do | Fae [ D | Feo | Do | Foo [ Do | Fau | Do | Fo | Dy | Fuo | Dy | Uwagi
Fau | Do | Fau | D2 | Fau | Dau | Fao | Do} Fau | Do | Fau | Da le. Da | Fau | D

S_trona_ prawa
wozek 1 wézek 2 | wohzek 3 | wozek4 | wozek .5 wozek 6 | wozek7 | wézek 8
Foo | D | Feo | Da | Fa | Do | Fao j Do | Fa D | Fou | Dy | Foo | Do | Fuoj Dy | Uwagi
Fa. | Dae | Fa | Dz | For [ Do | For | Do | Fa | Do | Fau | Do | Fao | Do | Fa | Da

Wykonujacy pomiar Konirola jakosci Przedétawiciel uzytkownika

Data Data Data
Podpis Podpis Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
Y. EN57/ ENT1
PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat VIS Systems
Trojmiescie Sp. z 0.0, i SB+6B+5B / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr [DSU Strona 249
KARTA POMIAROWA Arkusz [stronal N7
Luzéw nadmazniczych EZT Zatacznik [strona] Z28¢/N[1/2]

Luz pomigdzy opaska resoru, a odbijakiem dla woézka niezmodernizowanego | maZnica a odbijakiem dla
woézka zmodernizowanego.

Wézek zmodernizowany

Wozek niezmodemizowany

Rodzaj wozka

Wymiar konstrukeyjny

Wymiar wozek ,B"

Wymiar wozek ,Bk"

Wymiar wozek
zmodernizowany ,Bm”

Wozek napedny

40"

407 4

327,

Wozek toczny

40"

40*“__3

25,

Dopuszezalna w eksploataci roznica wielkosci ,B" w ramach jednego zestawu kotowego nie moze przekroczyd: dia

wozka napednego 2mm, dla wozka tacznego 3mm




250

N7
Z28¢/N[2/2]

EN57/ EN71
5B+6B+5B / 5B+65+6B+5B

Strona

Oznaczenie pojazdu
IArkusz [strona)

Zalgeznik [stronal

1Zd odouozeioqosru bzafjop Aeruism suspod

VIS Systems
Nr  [DSU

Dokumentacja Systemu Utrzymania

Data |06.201 0

KARTA POMIAROWA
Luzéw nadmaZniczych EZT

PKP Szybka Kolej Miejska w  [Opracowat
Tréjmiescie Sp. z 0.0.

Uzytkownik pojazdu szynowego
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Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejskaw _ [Opracowat PKP Szybka Kole] Migjska _ ENS7/ENT71
Trc')jrslflieécie Sé. z oj.o. P wTrr’imiyeécie 80 Jz 0 ci 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [|10.2013 Nr  DSU Strona 251
KARTA POMIAROWA Arkusz [sfronal N7
Naciskéw két EZT Zatgcznik [stronal] Z28/N[1/1]
Pomiar wykonywad przy masie stuzbowej, po regulacji usprezynowania.
Typ i numer pojazdu;  ............. Nrwagonu: .......oovvvn
081 0§ 2
Kolo 11 Kolo 12 Kolo 21 Koto 22
Qui= kG | Q= kG | Qu= kG | Qu= kG
dQ“: kG dQ12= kG sz]: kG dQZZ: kG
dqy= % | dqiz= % | dqz= % | dgup= %
dHH: kG dH12= kG dH21= kG dH22= kG
dh] 1= % dh12= % dh:z]: % dh22= %
W NORMIE [+/-3%] W NORMIE [+/-3%]
Nacisk osi Qg kG Nacisk 0si Qg kG
043 0Od 4
Koto 31 Koto32 Koto 41 Koto 42
Qar= kG | Q= kG | Qu= kG | Qo= kG
dQsi= kG | dQs= kG | dQu = kG | dQg= kG
dgs= % | dqs= Y | dgg= % | dg= Yo
dH3 - kG ng;)_: kG qu. = kG dH42: kG
dh3 1= % dh3 2= % dh41 = % dh42= %
W NORMIE [+/-3%] W NORMIE [+/-3%]
Nacisk osi Qs kG Nacisk 0si Q4 kG
' Wozek 1.
Nacisk wozka 1 ¢, = kG
Wozek 2
Nacisk wozka 2 Q,= kG
Pojazd
Sredni nacisk stron w pojedzie QP = kG
Strona ! Strona 2
Nacisk strony 1 pojazdu kG Nacisk strony 2 pojazdu Qyq kG
dqio= % dQ= - % dgpe= % dQq= kG
o W NORMIE [+/-6%]
Nacisk pojazdu Q= kG

¥ Odchylka nacisku kola w zestawie kolbwym w odniesieniu do nacisku zestawu kolowego
dg, = =0 100% [dopuszczalne 3%],
¥»  Odchytka nacisku strony w pojeZdzie w odnigsienifdo nacisku pojazdu
dgg, = M -100% [dopuszczalne 1,5%),
»  Odchylka nacisku zestawu kotowego do éredi:iego rﬁcisku pojezdzie

0, HQZNsr .100%

dq g = [dopuszczalne 6%,
ZNsr
Wykonujgcy pomiar Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika
Data Data Data
Podpis Podpis FPodpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kolej Miejska w _[Opracowat PKP Szybka Kolej Migjska EN57/ EN71
Tréjr¥1ieécie s;j). z oj.o. P " Tréimiye,ecie o zon SB+6B+5B / 5B+6B+68+58
Cata [10.2013 Nr |DSU Strona 252
KARTA POMIAROWA Arkusz [strona] N7
Naciskdw két wagonu silnikowego Zalacznik [strona] Z29/N[2/2]
Pomiar wykonywa¢ przy masie stuzbowej, po regulacji usprezynowania.
Typ inumer pojazdu:  ............. Nrwagonu: ........o.ous
0§ 1 Q52
Kolo 11 Koto 12 Kolo 21 Kolo 22
Q= kG | Q= kG | Qu= kG | Q= kG
dQ] 1= kG de: kG dQ21= kG szzz kG
dq,= % | dqu= % | dgu= Y | dgg= %
W NORMIE [+/-1,5%] W NORMIE [+/-1,5%]
Nacisk 0si Qg kG Nacisk osi Qg kG :
0§3 05 4
Koio 31 Kolo32 Koto 41 Koto 42
Qu= kG | Qu= kG | Qu= kG | Q= kG
dQ31: kG dQ32: kG dQ41= kG dQ41: kG
dgs= % | dqs= % | dgy= % | dgg= Ya
W NORMIE [+/-1,5%] W NORMIE [+/-1,5%]
Nacisk 0si Qg3 kG Nacisk 0si Qu kG
. Wozek 1
Nacisk wozka 1 Q; = kG
T Wozek 2
Nacisk wozka 2 Q.= kG
Wagon
Sredni nacisk-stron w wagonie QP = kG
Strona 1 Strona 2
Nacisk strony 1 wagonuu ), kG Nacisk strony 2 wagonu Qy kG
dq,p= % | dQu~ % dqge= Yo - dQuy= kG
W NORMIE [+/-4%]
Nacisk wagonu Q= kG

»  Odchytka nacisku kota w zestawie kolowym w odniesieniu do nacisku zestawu kolowego

dg; =

Qil "'Qf
O+ 0,

i2

2.100% [dopuszczalne 1,5%],

% Odchylka nacisku strony w wagonie w odniesieniu do nacisku wagonu

dgsp = A

51

S2

;QSZ -100% [dopuszezalne 1,5%)],

¥ Odchytka nacisku zestawu kotowego do sredniego nacisku w wagonie

aq . = Mﬁ’— -100% [dopuszczalne 4%],

ZNsr

Wykonujgcy pomiar

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data Data

Data

Podpis Podpis

Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
YT EN57/ EN71
PKP Szybka Kole] Migjska w  |Opracowat VIS Systems
Trojmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+5B
Data |06.2010 Nr  [DSU Strona 253
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z préb rozruchowych maszyn pomocniczych EZT . |Zatacznik [strona] Z30/MN[1/1]

Préby ruchowe sprezarki giéwnej

Nr agregatu sprezarkOwWego ....ceveeniiiivencecessiiar e Lttt e efeeeieareeieehteeeesiesteeiesieeeiabeieebarereentreefetoererenraneeeaes

1. ROZIZA SPIRZATKE ...ooe ettt e e e e et ettt et et e he ettt et bt et et e et e et

Proby ruchowe przetwornicy gtéwnej
N OEZE W ONICY QIO ..o\ erie sttt eeserer s e s inr e e re e e e eae e vt be s e v rs e e sbasbe e sea s et £ s R ea e e vmt4e e nReSe 4 rabba e e ras e et easbnan sannis
1. Rozrzad przetwornicy glOWNE]. ... ..o e e et e e e e v

Préby ruchowe przetwornicy oswietleniowej
NI P ZetWOrNICY OSWIBTIENIOWE] ... it e s e b r e e e s s e s st raat fare s e s s s srne e neeesesns sabane eeens st satbnneensnrns
1. Rozrzad przetwornicy 0SWietleniowe]... ... e e e

Sprawdzenie silnika wentylatora skrzyni WN

1. Prébe nalezy przeprowadzi¢ dla skrajnych warunkéw obcigZzenia wentylatora:

wszystkie pokrywy skrzyni WN otwarte,

wszystkie pokrywy skrzyni WN zamkniete.

W obu przypadkach nalezy pomierzy¢ pobor pradu przez silnik wentylatora, ktéry nie powinien przekracza¢ pradu
znamionowego silnika.

Pomiary i préby przeprowadzili :
Imie | nazwisko Stanowisko Data

Kontrola jakosci Przedstawiciel uzytkownika

Data  |Data

Podpis Podpis




Lizytkownik pojazdu szynowego Dokumentacfa Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
T EN57/ EN71
Szybk M
PKﬁ’ré?Xwiezc:fao“li‘?é. Zlijf;a w  |Opracowat VIS Systems SB4GB+5B [ 5B+6B 6458
Data |06.2010 Nr Dsu Strona 254
PROTOKOL Arkusz [strona) N7
Z préb uruchomienia EZT Zatacznik fstrona] Z31IN[1/1]

1. SPRAWDZENIE KIERUNKU OBROTOW SILNIKOW TRAKCYJNYCH.
Uwagi i ocena wynikow préby:

2. PROBA URUCHOMIENIA
Uwagi | 0cena WyNiKOW PEODYT ..o et e s e et er e e e e

3. PROBA STEROWANIA WIELOKROTNEGO

Uwagi i ocena wynikéw proby:

Pomiary i proby przeprowadzili :
Imie i nazwisko Stanowisko Data

Kontrola jakoéci Przedstawiciel uzytkownika

Data Data

Podpis : _ Podpis




Uzytkownik pajazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
—— ENS7/ ENT1
PKP Szybka Kaole] Miejska w  [Opracowat S Systems
Trojmiescie Sp. 0.0, SB+BB+56 / 5B+6B+68+58
Data [06.2010 Nr [DSU Strana 255
PROTOKOL Arkusz [sirona] N7
Z jazdy prabnej EZT Zatacznik fstrona) Z32/N[1/4]

PROGRAM JAZDY PROBNEJ

1. Jazda na odcinku okoto 40km z predkoscia do §0km/h.
Obserwacja wskazan przyrzadow kontrolno-pomiarowych,
Ocena spokojnosci blegu EZT,

Sprawdzenie szczelnosc! przedzialdw sterowniczych.
Sprawdzenie pracy syren.

Sprawdzenie pracy przekaznika samoczynhnego rozruchu.
Sprawdzenie dzialania urzgdzed sterowniczych.
Sprawdzenie dzialania oéwietlenia.

Sprawdzenie dziatania urzadzen hamuicowych.
Sprawdzenie dziatania urzgdzen SHP, CA, Radio-Stop i rif.
2. Przeglad po przejechaniu okoto 40km.

2.1. Stan maszyn elekirycznych i stoplefi nagrzewania sig tozysk tocznych.

2.2. Stan | nagrzewanie sie tozysk osiowych oraz forysk glizgowych zawieszenia silnikéw trakeyjnych na zestawach kotowych.

2.3. Stan baterii akumulatoréw.

2.4, Stan urzgdzen hamulcowych.

2.5. Szczelnosd przektadni gidwnych | sprezarki powietrza,

3. Dalsza jazda na odcinku okolo 40 km z predko$cia 100km/h.
3.1. Obsarwacja dziatania zespotdw i urzadzert jak w punkcie 1.
3.2. Pomiar drogi hamowania na torze prostym i poziomym.

3.3. Sprawdzenie rejestracfi predkosciomierza.

4. Po zakoKczeniu jazdy prébnej nalezy dokonad ogledzin catego EZT. oraz jej zespoléw i urzadzei.

TN




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Kolej Miejskaw [0 i VIS Syst ENG7/ EN7
T%?%?;(?Cieogeévl\g;?za w pracowa S Systems 5BA6B+58 / BB+ER+EE+58
Data [06.2010 Nr  DSU ~ [Strona ' 256
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z jazdy probnej EZT Zatacznik [strona] Z32/N[2/4]
Elektrycznym zespotem trakeyjnym serii.......... AUMEF i neeeesy PO NAPTBWIE o iiiiiiriisriesere e
{rodzaj naprawy)
L O O U TP OO P TSP F VPO IPPITTPS T
{nazwa zalkfadu wykonujacego naprawe)
wykonano jazde prdbng bez obcigzenia na odcinku :
O StAC]i . vrve e eeeer e e Ao stac)
i Z powrotem wynoszacym razem ... ....km, podczas ktérej stwierdzono :
1. Cisnienie powietrza w zbiorniku giownym. ... e MPa
2. Cisnienie powietrza w przewodzie glownym.................. MPa
3. Bzczelnosé uktadu:
a) powletrznego........coo i
4, Sprawdzenie predkogciomierza
WYNHK SPrEWOZENIA. .ot e cecre s ressi b et it r e ran e s e sn s mens setscansanes frerrree e e
5. Hamowanie na torze prostym o profllu 0%o z predkosci 100km/h:
. ; pomiar :
Rodzaj h wymo
s hamowania - jWymog Kabina A Kabina B
Elektropneumatyczne 650m '
Pneumatyczne 650m
Nagte 650m
CA 1000m
SHP 1000m
Nagte pasazera 650m
B. Stan i stopief grzania sie tozysk osiowych:
: Nr zestawu - Strona lewa
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
_ ' Nr zestawu - Strona prawa : _

1 2 3 4 5 6 7 8. 9 ~ 10 11 12
Stuki i szmery bieguU EZT. e SRR YRR [EPT e e
8. SPOKOJNOSE DIBGU WIOZKOW . ...c.c.teiierie ettt e e e s et b b d e d e e re s s e s bes ab e s e ne s pr et st r e
9. Ocena pracy silnikOW (STOPNIa KOMULAGTHY. .. ..ovvviirrriirriii e e ettt s ser s st ra b s ab




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenis pojazdu
— , ENS7/ EN71
PKP Szybka Kole] Miejskaw  Opracowat VIS Systems
Tréjmiescie Sp. z 0.0. SBEB+0B / SB+OB+65+5B
Data [06.2010 Nr - [DsU - IStrona 257
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z Jazdy probnej EZT Zatacznik [strona) Z32/N[3/4]

11, SEAN DALEMIT AKUMUIBIOIOW. ... oot e res e iee e ettt rt e sares st ee e et sabeeeatesearees s reee retsesenantertmnnses

12. Wyznaczy¢ biad wzgledny wskazan drogi zespoiu predkosciomierz pojazd zgodnie z arkuszem N8

zatacznik Z23/N.

13. Sprawdzenie dziatania SHP, CA i Radio-Stop.

Préby ruchowe uktadu SHP

Wynik sprawdzenia

Lp. Nazwa sprawdzenia wymagania Kabina A Kabina B

1 Prawidtowos¢ kasowania . 7 R
przyciskiem

2 Czas opdZnienia zataczenia
lampek ~max0,1s

3 Czas opéznienia zalgczenia 5. 4g2
buczka

4 Czas opéznienia wylgczenia 4.7¢2
zasitania slekirozaworu (S

5 Czas zadziatania instalacji 0-3s
wylotowej!!

6 Zniesienie wdrozonego wg pkt 3.2.6.10.- |7 ”
hamowania SHP WTO

7 {Zadziatanie SHP po przejechaniu * R
nhad elektromagnesem z tak
waisnietym przyciskiem czujnosci

8 Dziatanie SHP w czasie jazdy tak 7 #
po torze zasadniczym do tytu

9 Dziatanie SHP w czasie jazdy ¥ 9
po torze przeciwnym do nie

zasadniczego

10 |Prawidiowosc rsjestracji na
tasmie predkoéciomierza

wg rys. arkusz N6 |”

zatacznik Z23/N

3)

Préby ruchowe ukiadu CA

11 |Prawidiowodé kasowania
przyciskiem

3)

3)

12 [Czas cykiu wzbudzenia 40 - 80s

13 |Czas opdznienia zadziatania o 4g?
buczka ,

14 |Czas opdzZnienia wytaczenia 4.752
zasilania elektrozaworu " /S

15 |Czestotliwo$é migacza 1,5-4Hz
Czas opdZnienia wylgczenia '
zasilania elektrozaworu przy

16 |zakieszczeniu przycisku 4,5 - 8s
czujnosci

17  |{Czas zadziatania instalacji 0-3s
wylotowe;’

18 [Samokasowanie czuwaka przy R i
jezdzie z predkodcig, ponizej tak

10km/h

1) czas pomiedzy zanikiem napiecia na elekfrozaworze instalacji wylotowej, a spadkiem cisnienia w przewodzie

gldwnym ponizej 20kPa.

2) Przy czym czas pomiedzy zadziataniem buczka, a wlaczeniem elektrozaworu min, 2s

3) Pozytywny lub negatywny

~




Uzytkownik pojazdu szynowego Daokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
PKP Szybka Kole] Migjskaw  [Opracowat VIS Systems ENS7/ EN71
Tréjmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+58 / 5B+6B+68+58
Data [06.2010 Nr  DSU Strona _ 258
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z jazdy probne] EZT \Zatacznik [stronal Z32/N[4/4]
b )
S B B
]
tafoczone  SHP wy{ SHP E:nt‘:;czs)n: SHP
|ﬂ

£ q p o

arm ow on it

a - gddziatywanie elakiromagnesdw torowych
b - przyciskanie przyciskl SHP w kab. A
G - preyciskanie przycisku SHP w kab. B

14. Sprawdzenie dzialania radiotelefonu z systemem radio-stop.

LR B B LT T e

15. Niezaleznie od stanu okreslonego wskazanymi wyzej wielkosciami pedczas jazdy probnej stwierdzone
nastepujace braki i usterki :

16. Powyzszy stan EZT. uznaje sie jako nadajacy sie do eksploatacji i odpowiadajgcy wymaganiom technicznym.
Po usunieciu wymienionych usterek konieczne jest poddanie EZT. ponownej jezdzie probnej ™.

}akapit skre§lié jezeli nig istnieje potrzeba przeprowadzenia ponowne; jazdy probnej.

Elekiryczny zespdt trakeyjny moze byé przekazany do dalszsj operacii.

Wykonujaey pomiary i préby

Kontrola jakosci

Przedstawiciel uzytkownika

Data

Data

Data

Podpis

Podpis

Podpis




Uzytkownik pojazdu szynowego PDokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu

——— EN57/ ENT1
PKP Szybka Kolej Mieisk O
Tréjzgqieé?cieos‘?g). Zl::;ji‘a W pracowal VIS Systems 5B+6B+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr [DSU Strona 259
PROTOKOL Arkusz [strona] N7
Z prob wspotpracy ukrotnionej dwdch EZT . 7 atgcznik [strona] Z33/N[1/1]
ELEKTRYCZNY ZESPOL TRAKCYJNY SERIA ................ NI e
Prébe przeprowadzono dnia ;e
Prébe wykonali Nazwisko i imie : Stanowisko :
B it eeieeeeeeee— e et ea e enaeee e aaaaeaeean
2 e e e
O U
A i eevteeesseer e eenasa e vt e e ensnrareen
B e essr e ettt ans
UWAGI
0BG WYNITKOW © ettt e ettt s e ebe saae e s sas e s ohs s omeeeab b s s mebin thdseead e 2 r LR e AR e SR b e eA b s e s tet e e ereenntsrannren
Podpisy :
T e
2.
B
G e




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaﬁjzenie Fg\)lojazdu

PKF;’_S;&?:&:(EO!;JJ ‘I\/;I?‘solfa w  |Opracowat VIS Systems 5B+ GB+§B ?QIBE 6;1+ 6B+58

Data 06.2010 Nr  [DSU Strona _ 260
KARTA Arkusz [strona] N7
Odbioru rekonstrukeh i robét dodatkowych EZT Zalgemik [stronal | Z34/N[1/1]
Przy ELZ. T tYpU ey e FHE et et e e e et e e s r g e e e e
WEBIBNIOSCH 1ovvceiieicriertic et e es et srea e O PO RO
POUGCZAS FAPIAWY vevrcerercnreneesrecrrormenieesiessseenrsessinsseesansessssnsenns WVt trtee e e nr et et eh e e st nE e e s ar b e e re e e e e e rasaban s neras
{rodzaj naprawy)
(naiwa zakladu wykonujacego naprawe)
wykonano nastepujgce rekonstrukcje i roboty dodatkowe Wg ZAMGWIBTHA .ocvvvivernanirirerrenseeessnres st ranr s s st s e eeneesnenas
L.p. Wyszczegodinienie wykonywanych prac Uwagi

1 :

2

3

4

5

6

7

8

9

10

Wymienione prace zostaty wykonane zgodnie z zaméwienier.

Przedstawiciel zakladu naprawczego

(data i podpis)
Przedstawiciel wtasciciela (uzytkownika)

(data i podpis)




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacia Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— EN5S7/ EN71
PKP Szybka Kole] Migjskaw  Opracowal VIS Systems
Trojmiescie Sp. z c.o. ' 5B+68+58 / 5B+6B+6B+58
Data [06.2010 Nr  DSU Strona 261
KARTA Arkusz [stronaj N7
Odbioru EZT Zatacznik Istrona] Z35/Ni/1]
Na elektrycznym zespole frakeyjnym Bypu e T
PO dOKONANE] NAPIAWIE ..iiiiiiii ittt e e e et e r s e nre et e stb b r e s ba i reas

oraz po odbyciu préb i catkowitym usunieciu usterek stwierdzitem wykonanie naprawy zgodnie z ustalonym
zakresem i obowigzujgeymi przepisami.

Specyfikacja dokumentdw przekazywanych wraz z EZT:

Data podpisania protokotu odbiorczege przez Przedstawiciela uzytkownika jest datg ostatecznego zakoriczenia
naprawy.

Przedstawiciel zaktadu naprawczego

Elektryczny Zespdt Trakcyjny typu .......... AP INWENEL cvvi v cer e ver e e seees e ee s se e ssrarnn

Odebratem dla ... e, WAN s r,

Przedstawiciel zaktadu naprawczego Upowazniony odbiorca uzytkownika -




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdy
YT - ENS7/ ENTT
PKP Szybka Kole] Miejskaw  [Opracowat VIS Systems
Trdjmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 55+6B+6B+5B
Data [06.2010 Nr [DSU Strona 262
SWIADECTWO Arkusz [stronal] N7
Odbioru EZT po naprawie Zatacznik [stronal Z36/N[1/1]
Zakié-é r-';.ar-a.l-'.a'wczy ' -M-iejscowoéé Data

SWIADECTWO KONTROLI
JAKOSCI

Stwierdza sie, 20 ELZTHYPU i e,

TUE et enee b e e e e

PO NBPIAWIE 1ovvviivcrerrace e nee s vrrarcnssssresvanee e wykonanej w
{rodzaj naprawy)

{nazwa zaktadu wykonujacego naprawe)

zostat naprawiony zgodnié z Warunkami Technicznymi Odbioru po naprawie oraz ,Dokumentacjg Systemu
Utrzymania” uzytkownika

(podpis)




Uzytkownik pojazdu szynowego Dokumentacja Systemu Utrzymania Oznaczenie pojazdu
— ENB7/EN71
PKP Szybka Kole] Miejska w  |Opracowat VIS Systems
Trojmiescie Sp. z 0.0. 5B+6B+5B / 5B+6B+6B+5B
- |Data |06.2010C Nr  |DSU Strona 263
KARTA GWARNCYJNA Arkusz [strona] N7
EZT po wykonane] naprawie [Zatgeznik [strona] Z37IN[1/1]
....... Zak{adnaprawczy Mlejscowosc e
KARTA GWARANCYJNA
EZT YPU o 1] SIS rok produkefi ..o..oovievvecineier e
1. ROAZa] dOKONYWENE] MAPTEWY ....ccciir ettt e tesre s et ee et e as e e sane st b b et satare s e e s arbeseeenns
2. Data ukoriczenia naprawy (POAPISAMIA PrOLOKOM) .....oivev.esieeeeeereceiee st resscr e e e e
3. Okres UdZIGIoNe] GWEFBNGH . .covivviee et e et e st e st e s b acars e st ns b e e e n et e e e e e et e e eets

4. Okres udzielenia gwarancji na podzespoty EZT. (wymienic, jezeli rdzni sie od gwarancji ogéinej):

= ) D ST
B ettt e e et eeE AR e A eat ettt e e be ekt e e e st annanean
o) T TR U SO O OO U OSSR
o SO PSR STOROR PSR
5. Zastrzezenia gwarancyjne zakiadu naprawczego :

) S O SR OO TOUUPRUTUPTRUPIPOOO
o) TR O U PO TSRV TORPPE
o OO SO S PTU TP
<) ST s OO OO TP
6; Zatgczone dokumenty (karty podzespolow, karty pomiarowe, protokoty):

B) teree e e e s o ) PR

D) tererieeren e e 2 TSR

o) S RSOOSR T} aaeeere e v rre e s e enees

o ) T RO L RSP RURN

B 1ottt e e 12 TSROSO PR R

) e e e e 1) USSR

Stwierdza sie, ze naprawa zostata wykonana zgodnie z obowigzujgca dokumentacijg technologiczna,

Podpis przedstawiciela zakladu naprawczego Karte odebrat




